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前言

自从索尼公司开发的机器狗“AIBO”上市以来，宠物机器人才真正得到了公众的认可。
通过各种媒体的大力宣传，使人们感到机器入已离我们的生活越来越近了。
众所周知，宠物机器人并不具备任何具体功能，仅仅是一个令人爱不释手的娱乐性机器人而已。
本书中将要讲解和制作的机器入就是这种娱乐性机器人中的一种。
但是，与宠物机器人不同的是这种机器入并不是放在商店里销售的成品，每一个零部件都要靠自己来
选购并组装完成。
完成后也并非用于某种目的，而是通过制作过程本身享受一种成功的满足。
一般的宠物机器人的组装配件在很多商店均有销售，但本书中所要制作的机器人却并非完全如此。
既没有事先备好的一整套零部件可以提供，又没有特定的厂商销售制作机器人所需要的各种组件，而
是需要制作者自己按照书后刊载的电子元器件清单配齐各种零部件，然后，再一步一步地安装所需的
电路和机械装置。
用这种方法完成了机器人的制作后，就能够充分了解机器人的机理。
本书中要制作的机器人虽然属于性能较为单纯的能够绕过前方障碍继续行驶的机器人，但它也包含了
一般机器人的制作机理。
工业机器人与宠物机器人相比，虽然使用了高科技实现多功能，但是其基础的部分都是大同小异的。
在本书要制作的机器人的延长线上还有很多不同的机器人（其中当然还包括与此完全不同的机器人结
构）。
本书所要制作的机器人安装有类似于人类眼睛的传感器。
通过发光及反射发现前方的障碍物，也就是光传感器。
一般情况下采用肉眼看不见的且便于检测的红外线传感器，但本书中的机器人使用的却是可视光。
目的是为了更容易、更有趣地观察机器人的动作。
将室内的灯光熄灭后观察机器人的动作，可以进一步了解可视光传感器的奥妙。
本书中所要制作的机器入装有3组这种可视光传感器。
其工作原理是通过安装在前方和左右侧前方的可视光传感器来自行判断行进方向。
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内容概要

　　《逻辑集成电路搭载机器人制作入门》中将要讲解和制作的机器人就是这种娱乐性机器人中的一
种。
但是，与宠物机器人不同的是这种机器人并不是放在商店里销售的成品，每一个零部件都要靠自己来
选购并组装完成。
完成后也并非用于某种目的，而是通过制作过程本身享受一种成功的满足。
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书籍目录
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定插件板6．4装上电池进行行走测试附录1可以查到样本资料的网站2本书使用的电子元器件清单3布线
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章节摘录

插图：制作本书中的机器人需要使用的3种集成电路，均属于“标准逻辑集成电路”或“兼容逻辑集
成电路”。
从这个名称中就可以了解到它可以广泛应用于各种电子电路，因此，比较容易买到。
标准逻辑集成电路可以根据其输入电压的高低而产生两种不同的输出电压。
输出电压原则上只有5V或0V这丽种，但实际上输出的是与其近似的电压。
当标准逻辑集成电路的输出电压为5V左右时称为High，用“H”来表示，当输出电压接近OV时称
为Low，用“L”来表示。
标准逻辑集成电路的输入电压也是按照这个标准设置的。
将5V左右的电压判断为“H”，将接近OV的电压判断为“L”。
标准逻辑集成电路可以处理的输入信号和输出信号都只有H和L这两种形式。
根据输入电压是H还是L来判断应该输出的电压是H还是L。
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编辑推荐
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