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内容概要

本书在简要介绍机电一体化基本概念、发展状况及产品基本构成的基础上，讨论了机电一体化产品的
共性关键技术及应用。
重点讨论了机电一体化系统的建模方法，较详细地探讨了机械系统、计算机控制系统、伺服系统、检
测系统及机电一体化总体设计的基本思想和方法。
本书还对一些新型的机电一体化器件、液压和气动系统的应用方法进行了介绍。
    本书可作为大专院校机械工程及自动化专业，及其相关专业的专业课和选修教材，也可供继续教育
和自学人员研修相关专业使用，还可供研究生及从事机电一体化研究、产品设计、制造的工程技术人
员参考。
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