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内容概要

执行器是将电能转换成机械能的装置，通常用于电气、气动、液压系统。
由于执行器技术在生物医学、人工器官修复、器械矫形中应用的需要，对高效且具有微纳米尺寸级别
的复杂精密机械产品的需要不断增长。
    本书对执行器的新应用进行了全面的介绍，内容包括：介绍了压电执行器、形状记忆执行器、磁致
伸缩执行器的机电一体化设计、控制、集成技术；检验了微纳米级别新兴执行器的特性和性能；评估
了各种执行器技术的优点，勾画了今后的应用领域。
     本书可供从事微纳器件设计制造领域的科研人员、工程师参考。
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