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前言

　　计算机控制技术是关于计算机控制系统的一门学科，而计算机控制系统则是计算机参与的自动控
制系统。
近年来，随着控制理论的不断发展及计算机，特别是微型计算机、单片计算机性能／价格比的不断提
高，计算机控制系统在工程实践中的应用也越来越广泛，有关计算机控制系统的体系结构、数学描述
、性能分析及系统设计的理论和方法也不断发展和完善。
　　把计算机应用到自动控制系统中去，可以使所构成的自动控制系统具有组构方便、控制灵活、可
以实现复杂的控制算法等优点，不仅为计算机开辟了一个新的应用领域，而且正逐步演变为构成自动
控制系统的一种主流方法。
目前，计算机控制技术已成为我国高等院校自动化、计算机应用等类专业的一门重要的专业基础课程
。
　　本书以系统的组构、系统的数学描述、系统的性能分析、系统的综合设计及系统的工程实现为基
本线索，系统地介绍了计算机控制的相关理论。
全书共分为8章。
　　第1章概括性地介绍了计算机控制系统的组成、结构、工作过程，简要回顾了计算机控制系统产
生和发展的历程，并对控制理论、控制系统、控制技术的发展方向进行了展望。
　　第2章对计算机控制系统中在数字控制器与被控对象之间进行信号传送及信号类型转换的输入／
输出通道的相关问题进行了重点讨论，包括通道的分类、组成、结构及各组成部分的功能和作用，特
别是信号类型转换的相关问题，包括转换精度、速度、转换器件及与计算机的接口等。
　　第3章介绍了线性离散系统的数学描述方法，包括经典控制理论中，输入／输出模型下的时域描
述和复频域描述以及现代控制理论中，状态空间模型下的状态空间描述。
建立控制系统的数学描述，是进行系统性能分析和系统综合设计的基础。
　　第4章介绍了离散控制系统的性能及其指标，重点讨论了利用系统的复频域描述，进行系统性能
分析的过程，包括系统稳定性分析、系统输出响应分析、系统稳态准确性分析等。
另外，还介绍了两种进行系统性能分析的方法，即根轨迹分析法和频率分析法。
　　第5章介绍了计算机控制系统中，数字控制器的间接设计方法，即如何在特定的条件下，把连续
域中相关的模拟控制算法转换到离散域，形成数字控制器的控制算法，并对存在的问题及改进设计的
方法进行了充分的讨论。
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内容概要

本书系统性地介绍了计算机控制系统的组成、结构、工作过程，全面阐述了线性离散系统的数学描述
、性能分析和设计理论，重点讨论了计算机控制系统中数字控制器的算法设计问题，并举例说明了计
算机控制系统在生产过程中的应用。
全书共分为8章，每章均附有习题。
    本书是结合作者多年来在课堂教学过程中对相关问题的理解和体会写成的，其内容体系完整，结构
关系清晰，叙述通俗易懂，已列入普通高等教育“十一五”国家级规划教材。
    本书既可作为高等院校自动化、计算机应用等类专业本、专科生的教材，也可作为从事相关科研工
作的工程技术人员的参考资料。
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