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前言

　　本书是一本电气与信息专业的研究生教材，也适合于本科高年级学生及工程技术人员参考，旨在
对线性系统的基本理论和基本结构性质做一个简要介绍。
本书的准备知识是大学本科线性代数。
需要强调的是，我们主要在状态空间上研究问题，特别注意时域的行为。
这是因为当考虑某类最优控制时，或当系统可能是非线性的时候，状态空间法通常更方便。
换句话说，我们所考虑的主要是有限维微（差）分方程所描述的系统。
由于多变量（即多输入一多输出）系统的需要，s一域的方法再次引起人们的兴趣，分式形式的传递函
数矩阵（又称矩阵分式描述）近年有了很大发展，所以本书中也加入了这部分内容，并建立了状态变
量法与传递函数法之间的联系。
　　在编写本书时，主要参考了美国加州大学伯克利分校电机与计算机科学系研究生院的线性系统理
论课程（EECS 222 Lecture Notes.Fall 1981，它是该系研究生的一门主课）的有关材料，其所用讲义是由
著名教授Charles A.Desoer编写的。
其中使用了代数理论的方法，例如使用了域和环、线性空间与线性变换、值域与零空间、不变子空间
与子空间直和等概念。
这使得本书比较精练，比较广义。
这些代数系统理论是E.R.Kalman从20世纪60年代末开始研究的，并被扩展到环上的线性系统。
学生掌握了这方面的概念和方法会有助于学生阅读新近发表的大量有关文献。
事实上，不熟悉这些方法的人阅读现代电路与系统理论的文献是很困难的。
正是基于这一原因，编者及其天津大学的同事们从1983年开始参照这套材料为天津大学电力及自动化
系研究生讲授“线性系统”课。
经过几年教学实践的检验后，于1989年把它编译成书，由天津大学出版社出版。
在编写中做了一些新的尝试，如为了使它成为一本基本上自含的教材，适当地增加了一些预备知识、
注记和附录，使得已学过大学线性代数的读者能够自学而没有太大困难，同时还保持着叙述严谨、篇
幅紧凑的特点；又如把习题与正文的叙述完全割开，放于各章之末。
为了弥补这样做所带来正文叙述中的空白，在正文中增加了适量的命题和例题。
本书将某些结果称之为命题，只是因为这些结果不如定理（或引理）使用得经常。
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内容概要

　　《线性系统》简要介绍线性系统的基本理论和基本结构性质，为读者学习新近发表的与线性系统
理论及其应用有关的大量文献提供一个坚实的理论基础。
全书共分为9章，内容包括数学基础、系统理论基础、线性动力学系统表达式、线性定常动力学系统
表达式、离散时间系统、稳定性、实现和线性定常反馈系统。
　　《线性系统》可作为高等院校电气与信息专业的研究生教材，也可供相关专业的本科高年级学生
及工程技术人员参考。
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编辑推荐

　　《线性系统（电气工程研究生系列教材）》共分为9章，内容包括数学基础、系统理论基础、线
性动力学系统表达式、线性定常动力学系统表达式、离散时间系统、稳定性、实现和线性定常反馈系
统。
　　本书可作为高等院校电气与信息专业的研究生教材。
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