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前言

　　在产业界，尤其是在制造业中的所有领域，均在追求自动化与信息化，其目的自然是为了节约劳
动力、提高产品合格率与劳动生产率。
　　顾名思义，除了机械技术与电子技术之外，机电一体化还与信息技术密切相关，将这些技术综合
为一体就构成了机电一体化。
也就是说，机电一体化技术是由核心技术与其他多种技术组合而成的。
其核心技术包括把物理量或化学量变换为电气量的传感器技术，能产生旋转运动或直线运动的执行机
构技术，连接传感器与计算机或连接计算机与执行机构的接口技术等；其他多种技术则包括控制技术
中的顺序控制技术与反馈控制技术和能操纵计算机的程序技术等。
　　本书作为技术入门书，考虑到初学机电一体化的读者，在撰稿时，我们注重了以下几点：　　1.
内容表达尽量做到通俗易懂。
　　2.尽量利用插图帮助读者直观地理解相关内容。
　　3.以学习机电一体化的基础知识作为出发点，不详述学术理论方面的细节，而以实用为主。
　　由于编者水平有限，疏漏之处在所难免，欢迎广大读者批评指正。
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内容概要

本书是“电工电子快易通”丛书之一。
主要内容包括机电一体化的基础知识、传感器及执行机构、计算机控制、计算机接口及机电一体化技
术应用实例。
本书结构清晰、语言简明易懂、图文并茂、实用性强。
    本书既可供机电一体化、电子、电气等专业的初学者阅读，也可供工科院校师生参考。
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章节摘录

　　所谓伺服电动机，是由电动机、传感器（即旋转位置检测装置）、控制电路、驱动电路等构成的
，是为了达到控制目标用来修正所进行动作的电动机。
　　电动机是作旋转运动的，直线电机是作直线运动的。
其原理与感应电动机相同，可以看作一台直径为无限大的电动机的一部分。
　　尽管螺线管也能靠磁力推动轴等作直线运动，但力量不大。
　　使电动机旋转的简单电路　　使直流（DC）电动机旋转的电路有下几个基本性质：　　①有电
流流过，电动机就能旋转。
　　②若用他励磁场时，可通过改变电枢的正、负（极性）接法来改变电动机的旋转方向。
　　③通过改变电动机的端电压来改变其转速。
　　④在切断电流的情况下，若用外部的力量使电动机旋转，则可进入发电运行状态。
根据上述性质，可以设计各种各样的电路。
用开关来启动、停止电动机的电路如图2.29所示。
将直流电动机，用两根电线连接正、负极即能旋转，但是要使其反方向旋转，接线方法也要相反。
也就是说，电动机的旋转方向是由流过电动机的电流方向来决定的。
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