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内容概要

　　本书从高安全性、高经济性的舰船航行出发，系统地阐述了基于电子海图的舰船航线自动生成理
论与方法，主要包括：电子海图平台下舰船航线自动生成的意义及现状，基于电子海图信息的碍航区
自动提取，基于电子海图的最短距离航线自动生成，海洋动态环境信息建模及碍航区动态提取，基于
瞬时水深模型的航线可行性分析，基于瞬时水深模型的最短时间航线自动生成方法。
本书展示了基于电子海图的航线自动生成这一方面的新成果及其应用前景。

　　本岀可供海洋地理信息系统、航海和海洋等领域的科技人员及高等院校有关专业的师生阅读参考
。
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