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内容概要

由岳建平等编著的本书在总结工业测量技术发展过程、存在问题及发展趋势的基础上，结合现代工业
测量的特点和现代数字化造船的要求，对船舶建造过程中的测控技术进行了全面深入的研究。
书中重点研究了基于全站仪和PDA的数据采集系统，分析了测量坐标系转换的方法和精度，探讨了三
维模型重构的理论和方法，采用OpenGL技术实现了测控数据的可视化，研制了一套适用于船舶建造
精度控制的工业测量系统，为我国的数字化造船技术提供帮助。

本书可作为高等院校测绘工程专业本科生及研究生的参考书，也可供该领域专业技术人员参考。
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编辑推荐

　　《船舶建造工业测量系统》总结了7大类工业测量系统的特点、软硬件组成和应用领域，指出了
工业测量系统的发展趋势；结合船舶建造中的精度控制理论和方法，重点研究了基于全站仪和PDA的
便携式全站仪工业测量系统；介绍了坐标系转换的方法；阐述了三维模型重构和坐标测量成果可视化
等关键技术问题；《船舶建造工业测量系统》详细介绍了工业测量系统软件，该软件是作者结合船舶
测量实际需求而开发的专用软件，解决了船舶制造中三维坐标测量研制的急需。
 《船舶建造工业测量系统》紧紧围绕船舶建造需求，对船舶建造精度控制的内容、特点和方法做了独
到的总结和分析。
《船舶建造工业测量系统》是测绘工程领域首部关于&ldquo;船舶建造工业测量系统&rdquo;方面的论
著，对测绘工程专业的学生、教师及船舶行业的专业技术人员都是一部很好的参考书。
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