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内容概要

孙继银等著的《前视红外景象匹配技术》针对景象匹配制导需求，系统讲述了前视红外景象匹配的概
念、算法、模型，以及工程实现和应用技术。
全书共7章，包括红外成像的概念、前视红外景象匹配原理、三维信息获取与三维场景生成、红外反
演模型的建立与反演、前视仿真图与匹配模板的生成、基于不变量的前视景象匹配、基于局部特征的
前视红外景象匹配和前视红外导航图生成系统等内容。

《前视红外景象匹配技术》内容是课题组多年的研究成果，其创新性、系统性和实用性突出，书中的
所有模型和算法全部经过实验验证，可以直接应用于红外图像的处理和景象匹配制导等领域。

本书可供导航制导与控制、计算机图像处理、航空、航天飞行器设计和应用领域的研究人员、工程技
术人员、高等院校学生参考，也可作为高等院校相关专业研究生教材。
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