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内容概要

道路是一种重要的地理专题信息，高分辨率遥感影像为道路信息的及时更新提供了一条有效的途径．
从高分辨率遥感影像中提取道路网已成为摄影测量与遥感、地理信息系统及计算机视觉等领域的研究
热点。

在高分辨率影像中，道路呈现出复杂的特征，提取道路牵涉许多问题。
本书介绍了与道路提取有关的多个方面的内容，包括国内外研究现状，弱对比道路边缘线的提取，路
面一维纹理，分割路面点的马尔可夫随机场模型，解算随机场能量函数的图割方法和置信传播方法，
分割路面点的模糊C均值模型和感受野模型，道路条带的修整、连接和矢量化等。

本书可供从事基础地理信息更新、城市地形图导航等研究工作的科技人员阅读，也可供高等院校相关
专业的师生参考。
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章节摘录

版权页：   插图：   第八章 基于感受野模型的路面点分割方法 8.1 引 言 在视觉研究历史上，视网膜各
细胞中被研究得最早、最广泛、最深入的是神经节细胞（GC）。
早在1938年Hartline就在蛙的单的根视神经纤维上记录到电反应，并首次引入感受野的概念。
在脊椎动物的视网膜上，由于光刺激产生的视细胞反应，经过视网膜内的水平细胞、双极细胞和无足
细胞传送给神经节细胞，变成脉冲信号，再经过外侧膝状体传达到大脑的视区。
这一传递路径称为视觉信息传递通路。
通路上的神经元，并不是简单把输入的信息原封不动作为输出传送出去。
一个神经元通过它的突触可以接受很多神经元传来的输入，组合这些输人信息并进行某些处理，然后
将输出传给许多其他的神经元。
因此，视觉系统中的一个神经元的反应要受到许多视细胞反应的影响。
能够影响某一个神经元反应的视网膜上的区域，即该神经元接收信息所涉及视网膜的范围被称为感受
野。
 8.2几种视觉神经元感受野的性质 视觉系统内任何一种神经元细胞（包括光感受器细胞、水平细胞、
双极细胞和无足细胞），都有其各自视网膜上的感受野，当然细胞的感受野要比眼睛的视野小得多。
不同视觉神经元细胞的感受野具有不同的性质。
 8.2.1光感受器的感受野 光感受器细胞分为视杆细胞和视锥细胞，它们在黑暗中处于部分去极化状态，
持续释放递质，因此对闪光刺激的反应均是超极化反应，称为光致超极化作用，这时递质释放能量少
。
无论刺激多强，它们都只能给出分级的超极化电位，因此光感受器神经元属于无冲动神经元。
视杆对光的反应要比视锥反应更敏感，视锥超极化反应的持续时间比视杆更短，其回复到静息电位的
时间比视杆要短得多。
视杆和视锥的感受野由于感受器之间广泛存在直接耦合（经间隙连接）而变得比较大。
在鳖视网膜内杆一杆相互作用距离可达500～1000／μm，锥一锥相互增强作用距离仅达50μm。
 8.2.2水平细胞的感受野 水平细胞的感受野是视网膜中已知细胞种类中最大的，它不仅接收许多感受器
的输入，而且水平细胞之间存在广泛的电突触，所以水平细胞的感受野远远大于其本身树突野的面积
。
例如，鱼类水平细胞的树突野直径在30～150μm，而其感受野的直径可达2～5mm。
 大多数水平细胞对任何波长可见光的反应（S电位）仅呈超极化的分级电位，它们属于L型（亮度型）
水平细胞。
色觉发达的动物，如金鱼和鳖存在C型（色度型）水平细胞，对其某波段光刺激反应为超极化，对别
的波段则产生去极化。
C型水平细胞又可分为双相型和三相型两类。
水平细胞也属于只能产生分级反应而不产生动作电位的神经元。
 8.2.3双极细胞的感受野 双极细胞与光感受器、水平细胞相似，对光刺激只产生分级电位，而不能产生
动作电位。
引人注目的是它们的感受野明显地呈现中心和周边同心圆拮抗方式，其可以分为两类：一类细胞对感
受野中心的光刺激呈现去极化反应，称为去极化或给光一中心双极细胞；另一类细胞对中心光照呈现
超极化反应，称为超极化或撤光一中心双极细胞。
双极细胞的感受野中心区反应取决于光感受器一双极细胞，可直接输入，而周边区反应由水平细胞输
入决定。
由于水平细胞之间存在广泛的电耦合，双极细胞的感受野周边比中心区大得多。
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