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内容概要

《双足步行机器人进化技术》以日本ROBO-ONE（双足步行机器人格斗竞技大赛）为背景，全面系统
地介绍了双足步行机器人的相关技术，包括机器人硬件结构、机器人开发环境、机器人软件及其编程
、无线通信、人机界面等内容。
内容新颖，案例丰富，实用性强，寓教与学于乐。

《双足步行机器人进化技术》既可作为机器人初学者掌握机器人制作知识的入门书，也可作为机器人
研究者钻研机器人制作新技术的参考书，适合从高中生到研究生的不同知识水平的读者。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<双足步行机器人进化技术>>

作者简介

〔日〕日本ROBO-ONE委员会

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<双足步行机器人进化技术>>

书籍目录

第1章 ROBO-ONE介绍
 1.1 ROBO-ONE大赛的魅力
  1.1.1 引言
  1.1.2 ROBO-ONE简介
  1.1.3 ROBO-ONE的诞生
  1.1.4 正式迈向业余爱好机器人：KHR-1的诞生
  1.1.5 ROBO-ONE更进一步的发展
  1.1.6 RoBO-ONE大赛的历史
  1.1.7 追求新功能
  1.1.8 参加者范围扩大
  1.1.9 仿人机器人
  1.1.10 宇宙应用
  1.1.11 抛掷站立
  1.1.12 仿真
  1.1.13 基于模型的集成开发
  1.1.14 培养技术人员
  1.1.15 结语
  参考文献
 1.2 ROBO-ONE竞赛规则及未来发展
  1.2.1 引言
  1.2.2 ROB0-ONE机器人的规格要求
  1.2.3 预赛
  1.2.4 机器人格斗竞技的技法
  1.2.5 结语
  参考文献
第2章 双足步行机器人部件的结构
第3章 机器人开发环境
第4章 双足步行机器人的开发软件
第5章 无线通信
第6章 人机界面
第7章 双足步行机器人制作示例

Page 4



第一图书网, tushu007.com
<<双足步行机器人进化技术>>

编辑推荐

ROBO-ONE委员会编著的《双足步行机器人进化技术》是《双足步行机器人制作指南》的续篇，以参
加ROBO—ONE(双足步行机器人格斗竞技大赛)的机器人为题材，全面介绍机器人硬件制作、机器人
动作(运动)生成(程序)、无线通信操控及控制器等内容。
    本书不仅介绍了串口型伺服电机和各种传感器的构造及其装机方法，同时介绍了对于机器人运动有
着重要作用的传感器的控制方法。
双足步行机器人的初学者可以通过学习本书掌握正确制作运动机器人的知识，而对于双足步行机器人
的制作已有一定经验的读者，则可以通过阅读本书进一步提高制作水平。
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