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前言

在科学技术特别是计算机和通信技术飞速发展的今天，许多基础学科领域的理论体系都有重大发展。
在工业领域的新技术、新工艺、新材料层出不穷的形势下，迫切要求高等工程教育改革人才培养模式
，以适应科学技术发展和社会主义市场经济的需求。
根据面向21世纪高等工程教育教学内容和课程体系改革的基本思想，在总结我们多年的教学经验，特
别是1992年以来开展计算机辅助教学(CAI)研究与实践经验的基础上，并融合了我们在机构学方面的科
研成果，编写成这套机械原理多媒体教材(含文字教材及其配套的多媒体软件光盘两张)，以期为培养
跨世纪的具有创新能力的人才发挥一定作用。
本教材是面向21世纪课程教材，同时也是普通高等教育“九五”国家教委重点教材。
为了培养学生的工程实践能力和创新能力，本教材在以“设计为主线”的中心思想指导下，在以下几
方面进行了改进和提高。
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内容概要

　　《机械原理》的基本内容是：绪论，机构的结构、连杆、凸轮、齿轮机构及设计，轮系及设计，
其他常用机构，机构运动方案及机构创新设计，机械的动转及其速度波动的调节，机械的平衡。
在重点章节之后附有习题，以利学习。
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章节摘录

插图：机械原理课程对机械的研究一般可以概括为两个方面：一是对已有机械进行分析，包括结构分
析、运动分析和动力分析；二是对新机构进行设计，即机构综合，其中包括机构的选型、运动设计及
动力设计。
本章的任务主要是研究机构的结构分析和综合，其目的有以下几个方面：1）研究组成机构的要素及
机构具有确定运动的条件。
机构是各构件间具有相对运动的组合体，要研究机构，首先要了解机构是由哪些要素组成的，然后判
断机构能否运动以及具有确定运动的条件。
2）研究机构的组成原理，并根据结构特点对机构进行分类。
机构虽然形式多样，但从结构上讲，它们的组成原理都是一样的。
此外，根据结构特点，可对机构进行分类，并把机构分解成若干个基本杆组。
同一类的基本杆组，可应用相同的办法对其进行运动分析和力分析。
3）研究机构运动简图的绘制，即研究如何用简单的图形表示机构的结构和运动状态。
4）研究机构结构综合方法，即研究在满足预期运动及工作条件下，如何综合出机构可能的结构型式
。
§2-2 机构的组成及其运动简图的绘制一、机构的组成要素虽然各种机构的形式、结构各不相同，但
通过大量的分析可以看到：机构是具有相对运动的构件组合体，而这种“构件组合体”，实际上是将
各构件按一定方式联接而成的。
总的说来，机构是由构件和运动副两个要素组成的。
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编辑推荐

《机械原理》是由高等教育出版社出版。
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