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前言

　　最优控制理论已经有很长的发展历史，但是近些年来最优控制理论及其在实际中的应用又有了新
的发展。
最优控制在生产、国防乃至经济管理等应用领域，继续发挥着重要作用。
　　本书在阐明最优控制问题应用背景的基础上，循序渐进地描述了最优控制基本理论，系统地介绍
了最优控制系统的设计和计算方法，并以具有实际背景的例子说明理论方法的应用。
考虑到最优控制理论及其在应用中的发展，本书增加了鲁棒日。
最优控制、对策论与极大极小控制等内容，并介绍了控制系统计算机辅助设计与仿真软件MATLAB工
具在最优控制中的应用，给出了应用实例。
　　本书在选材范围和数学工具的使用上充分考虑了教学需求和多数学生的知识结构，面向工科学生
，注重基本理论的学习和主要方法的掌握，避免过于繁琐的大篇幅数学论证，给出了许多易于学生理
解的例子，注重分析和解决实际问题能力的培养，使学生能够应用最优控制理论和方法来解决一些实
际的控制问题。
　　全书共分12章，第1章绪论，第2章静态优化，第3章用变分法解最优控制，第4章极小值原理及其
应用，第5章线性二次型指标的最优控制，第6章动态规划，第7章最优控制的计算方法，第8章随机线
性系统的最优控制，第9章奇异最优控制，第10章对策论与极大极小控制，第11章鲁棒与最优控制，
第12章用MATLAB解最优控制问题及应用实例。
　　本书第1至8章和第10章由张洪钺教授编写，第9、11和12章由王青教授编写。
对全书内容的取舍，两位作者进行过深入讨论。
在书稿完成之际，对参加本书编写、校对的祝世虎博士生、陈宇博士生、余杨博士生表示衷心的感谢
。
　　限于我们的水平以及时间仓促，虽经多次校对，但书中不妥和错误之处仍在所难免，恳请广大读
者予以批评指正。
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内容概要

本书系统地介绍了最优控制的理论基础、最优控制的计算方法和最优控制的应用。
　　全书共分12章，第1章绪论，第2章静态最优控制，第3章用变分法解最优控制、第4章极小值原理
及其应用，第5章线性二次性型指标的最优控制，第6章动态规划，第7章最优控制的计算方法，第8章
随机系统的最优控制，第9章奇异最优控制，第10章对策论与极大极小控制，第11章鲁棒与最优控制，
第12章用 MATLAB解最优控制问题及应用实例。
　　本书可作为控制及相关专业的研究生教材和高年级本科生的选修教材，也可供从事相关专业的科
研人员和工程技术人员参考。
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章节摘录

　　MATLAB是集数值运算、符号运算及图形处理等强大功能于一体的科学计算语言。
作为强大的科学计算平台，它几乎能满足所有的计算需求。
MATLAB具有编程方便、操作简单、可视化界面、优良的仿真图形环境、丰富的多学科工具箱等优点
，尤其是在自动控制领域中MATLAB显示出更为强大的功能。
　　最优控制是在一定的约束条件下，从已给定的初始状态出发，确定最优控制作用的函数式，使目
标函数为极小或极大。
在设计最优控制器的过程中，运用MATLAB最优控制设计工具，会大大减小设计的复杂性。
　　在前面的几章中，已经介绍了一些最优控制方法，在本章中将介绍一个最优控制问题的应用实例
，讨论如何使用最优控制方法来设计自寻的制导导弹的最优导引律，并采用MATLAB工具实现最优导
引律，通过仿真来验证最优导引律的有效性。
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