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内容概要

《机械原理》具有以下特点：强调传授知识与培养能力并重；加强逻辑思维能力与形象思维能力一体
化培养；运用可视化技术展示解析法和图解法的各自优势和特点；引入科研成果更新了传统教学内容
。
文字教材和软件教材的内容力求少而精，并在注意讲清重点和难点的同时，增加了工程技术人员实用
的理论、方法、设计软件或设计资料，以促进教学方法、手段的现代化和学生创造能力的培养。
可作为高等学校工科机械类专业教材，也可供有关人员参考。
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