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内容概要

本书系统地论述了数字信号处理的基本理论、基本技术和应用，着重讨论离散时间信号基本的分析和
处理方法。
全书共九章，第一、二、三、四章介绍离散时间信号与系统的基本理论及分析方法，同时密切联系数
字信号处理中的一些具体问题展开讨论，包括离散时间信号与系统，序列的傅里叶变换、Z变换、离
散傅里叶变换及其快速计算方法，离散傅里叶变换的一些重要应用。
第五、六、七章介绍数字滤波器的基本理论、设计方法及滤波器的运算结构。
第八章主要介绍了数字信号处理在通信中的应用，以给读者一些启发和思考，期望对专业课的学习和
实际的工作有所帮助。
第九章介绍了本书的上机实验，并简要介绍了MATLAB编程及实验中常用的函数，以便读者参考。
本书条理清楚，叙述深入浅出，并有丰富的例题和大量习题，便于学习和理解。
    本书可作为高等学校电气信息类各专业数字信号处理课程的教材，也可作为相关专业的研究生及相
关学科领域的科技人员的参考书。
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