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内容概要

　　《“3S”技术与集成》是南京大学"985学科建设”项目的研究成果，同时也是南京大学地理教学
丛书的组成部分。
本书基于“3S”集成的基本原理，首先系统介绍了遥感（RS）、地理信息系统（GIS）和全球定位系
统（GPS）的理论基础、技术方法及“3S”技术集成的基本内涵；然后根据“3S”集成的最新研究成
果和应用实践，分别从“3S”参数的地学特征表达与时空特征的兼容性、技术方法的互补性及应用目
标的一致性等方面论述了“3S”集成的学术思想与技术实践。
内容共分九章，第一章介绍“3S”技术集成的概貌，第二章至第四章主要从地球信息的实时获取、定
位导航及管理分析的角度论述与“3S”技术集成有关的专业基础知识，第五章至第九章则分别从“3S
”参数集成、技术集成及系统集成的角度重点论述“3S”集成所涵盖的关键技术与实现过程。

　　本书紧跟“3S”技术发展的步伐，内容新颖丰富，知识覆盖面广，概念清晰，结构合理。
可作为大学相关专业本科生教材和研究生的主要参考书，也可供相关科技人员阅读参考。
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1979年于南京大学地理系地图计算机制图专业毕业后留校任教。
1981-1996在中国科学院兰州冰川冻土研究所工作。
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编辑推荐

　　《3S技术与集成》是南京大学“985学科建设”项目的研究成果之一，同时也是南京大学地理教学
丛书的组成部分。
作者总结多年的研究实践以及丰富的教学经验，综合分析最新研究成果，力图以“3S”地学参数的集
成为基点，从“3S”时空特征的兼容性、技术方法的互补性、应用目标的一致性等多个方面着力论述
“3S”技术集成的学术思路、关键技术及其实现过程。
全书共分九章。
第一章是对“3S”技术集成的概述；第二、三、四章分别从地球信息的获取、定位、导航及管理分析
的角度介绍了遥感（RS）、地理信息系统（GIS）和全球定位系统（GPS）的基础理论及专业知识；第
五章至第九章是《3S技术与集成》的核心内容，着重从“3S”参数集成、技术集成及系统集成的角度
论述“3S”集成所涵盖的关键技术与实现过程。
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