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内容概要

　　本书从履带车辆转向运动学和动力学角度出发，在充分考虑地面一车辆系统相互关系的基础上，
详细阐述了履带车辆转向的基本原理，针对现有的转向装置进行性能分析，建立了非坚实地面和坚实
地面简化转向模型和滑动转向模型；在对国内外现有履带车辆的行走装置和转向方式进行深入研究和
分析的基础上，从目前履带车辆转向存在的问题人手，以设计符合我国实际需要的联合收获机通用的
底盘为出发点，完成了传动系统总体的设计方案；根据履带车辆的自身转向特性并针对联合收割机的
作业特点，在现有的静液压双流差速转向装置的基础上，同时引入车辆转向理论。
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　　主要从事生物质转化与利用和农业机械化工程方向的科研与教学工作，先后为研究生和本科生开
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承担和参加国家、省、市等重大课题12项，授权专利3项，在国内外学术刊物发表论文20余篇，6篇
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