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内容概要

异步电动机（本书均指感应电动机）直接转矩控制技术是继矢量
变换控制技术之后，于本世纪80年代中发展起来的一种新型的高性
能的控制技术。
其方案新颖，控制简单，对电动机参数变化不敏感，
且某些动静态性能更好。
它在交流调速传动技术领域里，是一种很
有发展前途的新技术。

本书主要介绍异步电动机直接转矩控制的基本原理、基本组成、
数学模型、检测方法、在不同转速范围内控制系统的各种调节方案，
以及直接转矩控制的数字化方法。

本书读者以从事电气传动自动化技术的工程技术人员为主，也
可作为大专院校的教师、研究生和学生的参考书。
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