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内容概要

本书要概述了仿真技术发展进程的基础上，以MATLAB语言为平台，系统地阐述了数字仿真技术的基
本概念、原理与方法，概括了控制系统分析与设计中的基本内容。
全书共六章，主要包括：控制系统的实验方法、系统的数学描述与模型的建立、MATLAB
与SIMULINK基础、数字仿真的实现方法、控制系统CAD及其综合应用等内容。
    书中涉及到运动控制、过程控制等系统的建模、分析与设计问题，其内容深入浅出，可读性较强；
各章配有练习型、分析/设计型和探究型的习题，有助于激发学生的兴趣，可使读者进一步领会与掌握
相关课程的内容。
    本书系高等院校自动化专业本科生教材，也可作为电气工程与自动化、机电一体化控制等专业“仿
真技术”类课程的教学用书。
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任教，1989年获该专业硕士学位；1998年获哈尔滨工业大学控制理论与工程专业博士学位；2000年任
电力电子与电力传动学科教授，2003年任该学科博士生导师；现任哈尔滨工业大学电
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