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内容概要

　　本书系统地介绍了机械创新设计的基础知识、机械创新设计的理论和方法，并列举了机械创新设
计的实例。
　　第一章为绪论，介绍了创新设计的要领及机械创新设计的内容。
　　第一篇为机械创新设计的基础知识篇，第二章介绍了机械创新设计的基础知识，第三章介绍了机
械运动与控制。
　　第二篇为机械创新设计的理论与方法篇，主要介绍了机械创新设计的基本理论和基本方法。
第四章介绍了机构的组合原理与创新，第五章介绍了机构的演化、变异原理与创新，第六章介绍了机
构再生运动链原理与创新，第七章介绍了机械运动方案及其创新设计，第八章介绍了反求工程与创新
。
　　第三篇为机械创新设计的应用实例篇，主要介绍了一些创新设计的实例分析。
　　附录中介绍了中国古代机械发明创造史、西方机械发展简史，最后介绍了即将到来的知识经济与
现代的机械文明。
　　本书可作为高等工业学校机械工程专业的教材，也可供有关的教师及工程技术人员参考。
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