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内容概要

本书全面地介绍了离散时间控制系统的分析与设计方法，重点介绍了控制系统的基础理论与基本概念
，内容涉及极点配置，状态观测器设计和二次最优控制等。
  本书适合作为高等院校相关专业的教材。
阅读本书的读者需要有控制系统及常用有控制系统及常微分方程的基础知识，并且熟悉MATLAB计算
。
  本书的主要特点：  包括详细的控制系统设计理论的背景知识；通过状态空间法和多项式方洗对带有
最小阶观测器的极点配置设计进行深入分析；结合MATLAB来研究离散时间控制系统；包含大量实例
和习题，方便教学。
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作者简介

Katsuhiko ogata，明尼苏达大学教授。
1947年毕业于东京大学机械工程系，1953年于伊利诺伊大学厄巴纲-尚佩恩 分校获机械工程硕士学位
，1958年于加州大学伯克利分校获工程科学博士学位。
他的主要研究方向为离散时间控制系统领域，包括复杂设备的最优控制、数学建模以及离散时
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