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内容概要

本书是关于非线性系统模糊鲁棒控制方面的一部专著。
全书共分9章。
第1章为绪论。
第2章为预备知识。
第3章研究了非线性系统稳定模糊控制器设计问题。
第4章研究了非线性系统的两种变结构控制方案。
第5章研究了非线性系统基于T-S模型的鲁棒控制问题。
第6章研究了非线性系统自适应鲁棒稳定控制与跟踪控制问题。
第7章研究了基于T-S模型的混沌系统控制、同步及保密通信问题。
第8章研究了非线性时滞系统的稳定模糊控制问题。
第9章介绍了模糊动态模型在实际系统中的应用。
    本书适合控制等相关专业研究生和高年级本科生作为参考书，也可供有关专业的科技人员参考。
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