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内容概要

　　《控制技术》是为从事光电一体化系统的应用、开发、研究的非控制专业技术人员及教师、学生
等编写的快速掌握光机电控制技术的一本人门性书籍，旨在能使读者在短时间内了解和掌握控制理论
的基本原理、分析设计方法和控制技术。
《控制技术》从实用角度出发，剔除了一些艰深而用涂不广的内容，便于读者快速总体掌握控制基本
理论和基本技术，达到能对控制系统进行基本分析和设计的目的。
　　全书内容共分为11章：第1章为控制系统的原理及分析。
第2章为控制系统博德图分析、设计法。
第3章为多变量控制系统与计算机控制系统。
第4章为速度统设计。
第5章为位置控制系统设计。
第6章为电动机控制技术。
第7章为PLC控制技术。
第8章为单片机、DSP与嵌入式系统控制技术。
第9章为数控机床控制技术。
第10章为机器人控制技术。
第11章为控制系统传真技术。
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书籍目录

丛书序前言第1章　自动控制系统的原理及分析1.1　自动控制的概念1.2　自动控制系统的分类1.3　自
动控制系统的基本要求1.4　自动控制的产生与发展1.5　建立系统的微分方程1.6　拉普拉斯变换法1.7
　控制系统的传递函数结构图1.8　系统的动态响应及分析1.9　一、二阶系统的动态性能1.10　稳定性
判据第2章　控制系统博德图分析、设计法2.1　基本概念2.2　对数频率特性曲线--博德图2.3　博德图
的绘制2.4　由博德图分析系统稳定性2.5　由博德图分析系统动态性能2.6　控制器的博德图设计方
法2.7　超前控制器的设计2.8　滞后控制器的设计2.9　滞后-超前控制器设计2.10　PID控制器的设计
第3章　多变量控制系统与计算机控制系统3.1　状态方程表达式的建立3.2　多变量系统控制器的设
计3.3　计算机控制系统3.4　计算机控制系统的PID控制方法3.5　数字PID控制器参数选择3.6　数
字PID算法的不足及改进PID算法第4章　速度控制系统设计4.1　速度控制系统组成4.2　单速度环控制
系统4.3　速度-电流双闭环控制系统4.4　弱磁调速系统第5章　位置控制系统设计5.1　位置控制系统组
成5.2　典型位置控制系统分析第6章　电动机控制技术6.1　直流电动机的PWM控制6.2　步进电动机的
控制6.3　交流电动机的控制第7章　可编程序控制器（PIC）控制技术7.1 PIC概述7.2 PIC的结构与工作
原理7.3 PIC控制系统的设计7.4 PIC的应用第8章　单片机、DSP与嵌入式系统控制技术8.1　单片机系
统8.2　单片机系统开发步骤8.3　一个典型单片机系统简介8.4　单片机在控制系统里的应用8.5　DSP控
制技术8.6　嵌入式系统第9章　数控机床控制技术9.1　数控机床的定义、组成、分类9.2　插补算法9.3
　数控系统实例第10章　机器人控制技术10.1　概述10.2　机器人控制系统组成10.3　机器人的运动学
建模10.4　机器人的控制第11章　控制系统仿真技术11.1　控制系统仿真技术及MATLAB概述11.2
　SIMULINK仿真参考文献

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<控制技术>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 4


