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内容概要

本书依据高等院校本科自动控制理论课程的教学要求，从注重理论基础与基本概念，拓宽专业面的目
的出发，结合自动化专业及其他相近专业的知识结构和教学特点，比较全面地阐述了经典控制理论的
基本内容。
全书共分八章，包括经典控制理论的线性定常系统理论（自动控制理论的基本概念与数学模型，时域
分析法，根轨迹法和频率响应法等），非线性控制理论基础采样控制系统理论等。
    教材编写力求从自动控制的基本原理和概念出发，突出重点，淡化繁冗的理论推导，注重理论与实
际的结合。
为了便于读者自学和更好的掌握本课程的的基本理论和学习方法，锻炼和培养分析、综合以及解决实
际问题的能力，各章均备有例题和习题。
在主要章节安排了基于MATLAB软件的系统分析和设计实例，以适应计算机辅助教学的要求。
每章末给出小结，供读者学习、归纳之用。
    本书可作为高等学校自动化专业及电子信息工程、电气工程与自动化、电子科学与技术、通信工程
等相关专业的教材或教学参考书，也可供有关师生和专业工程技术人员参考。
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