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内容概要

本书是“机构设计与应用创新丛书”的一本，主要介绍组合机构的设计与应用。
全书共分9章，第1章为组合机构总论，论述了基本机构和组合机构的定义，并提出以机构效率为基础
的机构传动质量指标来设计各种机构的新概念及其应用。
第2-6章分别叙述了凸轮-连杆、齿轮-连杆和齿轮-凸轮机构的应用和设计。
第7、8两章则分别叙述了由同一种机构组成的齿轮-齿轮和连杆-连杆机构的应用和设计。
第9章介绍了组合机构按运动要求的选型。
　　书中通过系统地分析各类组合机构，开发了新功能的机构，有助于读者对组合机构的创新。
此外，书中还列举了典型的设计实例，并给出了它们的设计线图，从而省去繁复的计算，使设计简捷
且便于选型。
　　本书可供机械设计师、从事技术改造和革新的工程技术人员及大专院校机械专业的师生阅读。
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章节摘录

第1章　组合机构总论1.1　基本机构的定义机器用来减轻人们繁重的体力劳动，随着生产的发展，机
械化和自动化程度的提高，简单的齿轮、连杆和凸轮等机构有时就不能满足生产需要，于是由上述机
构组成的组合机构便应运而生。
20世纪80年代我国机械原理教科书开始设有组合机构的章节。
组合机构由基本机构组合而成，但现在对基本机构的定义还没有统一的说法。
有人将常用机构中结构最简单的机构称为基本机构，这定义不够明确。
有人称基本机构是由最少构件通过最少运动副连接而成的单环机构，这种说法也不够全面，因为它排
除了开式机构。
基本机构应具有简单和能组成各种组合机构的属性。
在闭环机构中，只构成一个封闭形的单环机构最简单。
由最少构件通过最少运动副连接而成的单环机构是自由度为1的基本机构。
表1-1中第一行的凸轮、齿轮和连杆机构都是构成一个封闭环形且自由度为1的单环机构。
显然它们的倒置机构也是如此（列于表1-1中第二行）。
至于自由度为2的单环饥构，构成它的构件和运动副的数量都必然大于自由度为1的相应单环机构，不
是最小值（如表1.1中的第三行）。
那么按第二种基本机构的定义，自由度大于1的单环机构已不能算是基本机构。
事实上许多组合机构是要由多自由度的单环机构来组成，如图1-1所示的机构是由表1-1中第三行自由
度为2的五杆机构和第一行自由度为1的定轴齿轮传动组合而成的机构。
所以多自由度的单环机构也应该是组合机构的基本机构。
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编辑推荐
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