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内容概要

　　随着微电子技术的发展，可编程序控制器（PLC）以微处理器为核心，适用于开关量、模拟量和
数字量的控制，已进入过程控制和位置控制等领域，成为一种多功能、高可靠性、应用场合最多的工
业控制微型计算机。
　　本书主要内容包括：PLC的选用方法和应用系统的总体设计；PLC外围器件、设备和接口；PLC网
络通信控制系统；PLC应用系统的安装和维护；PLC应用系统的设计实例；国内外部分PLC的产品介绍
，内容有PLC产品的主要特点、技术性能、各种输入/输出模块的性能和规格等，供读者参考；书后附
录有PLC英中文常用术语。
　　本书着重于实用性，主要介绍PLC的选用方法和应用系统的设计实例以及PLC的安装和维护等，
可供工矿企业、设计单位和科研单位的工程技术人员、技术工人和供销人员使用；适合于大专院校、
电视大学、业余大学、技术职业教育院校和中等专业学校有关电气自动化、电气控制技术、低压电器
和机电一体化等专业的师生参考；也可作为有关专业人员的培训教材。
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章节摘录

插图：1.1 可编程序控制器的特点和应用1969年，在美国出现第一台可编程序逻辑控制器
（Programmable Logic Controller，PLC）以来，经过许多年的发展，现在已成为一种最重要、高可靠性
、应用场合最多的工业控制微型计算机。
它应用大规模集成电路、微型机技术和通信技术的发展成果，逐步形成具有多种优点和微型、小型、
中型、大型、超大型等各种规格的PLC系列产品，应用于从继电器控制系统到监控计算机之间的许多
过程控制领域。
可编程序控制器已和数控技术及工业机器人并列为工业自动化的三大支柱。
初期的PLC只是用于逻辑控制的场合，代替继电器控制系统。
随着微电子技术的发展，PLC以微处理器为核心，适用于开关量、模拟量和数字量的控制，它已进入
过程控制和位置控制等场合的控制领域。
目前，可编程序控制器既保留了原来可编程序逻辑控制器的所有优点，又吸收和发展了其他控制装置
的优点，包括计算机控制系统、过程仪表控制系统、集散系统、分散系统等。
在许多场合，可编程序控制器可以构成各种综合控制系统，例如构成逻辑控制系统、过程控制系统、
数据采集和控制系统、图形工作站等等。
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编辑推荐

《可编程序控制器选用与系统设计实例》是由机械工业出版社出版的。
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