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内容概要

　　《高等职业技术教育机电类专业规划教材：可编程序控制器技术训练与拓展》分为基础训练和拓
展训练两大部分。
第一部分为读者提供从认识硬件、软件、指令训练到基本逻辑控制的基础训练，在看、练、想、试的
过程中提高自己的技术水平；第二部分介绍了PLC和旋转编码器、步进电动机驱动器、变频器、触摸
屏及组态软件等常用工业控制设备、软件之间的关系，还简单介绍了PLC之间的通信和Modbus网络，
为读者创造一个PLC应用的拓展空间。
　　《高等职业技术教育机电类专业规划教材：可编程序控制器技术训练与拓展》为普通高等教育“
十一五”国家级规划教材《可编程控制器技术及应用（欧姆龙机型）》（第2版）训练配套而编写，
内容由浅入深、通俗易懂、实践性强，也可独立使用。
《高等职业技术教育机电类专业规划教材：可编程序控制器技术训练与拓展》面向高职高专院校、广
播电视大学、技师学院电气自动化技术、生产过程自动化技术、机电一体化技术、应用电子技术以及
相关专业，可供企业技术人员参考，也可作为可编程序控制系统设计师的培训教材或自学用书。
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章节摘录

版权页：插图：根据测量原理，旋转编码器可分为光学式、磁式、感应式和电容式等类型。
使用最多的是光学式中的光电编码器，它是一种通过光电转换将输出轴上的机械几何位移量转换成脉
冲或数字量的传感器。
由于普通PLC计数器对外部事件计数的频率受扫描周期及输入滤波器时间常数的限制，其计数最高频
率小于50Hz。
因此高速脉冲的输入计数必须利用PLC的高速计数器功能，它的计数频率不受两者的影响，CPIH型单
相最高计数频率高达1MHz。
通过训练应掌握旋转编码器与PLC的连接，以及高速计数器的使用方法。
1.旋转编码器旋转编码器是用来测量转速的装置，光电式旋转编码器通过光电转换，可将输出轴的角
位移、角速度等机械量转换成相应的电脉冲以数字量输出。
旋转编码器由光栅盘和光电检测装置组成。
光栅盘是在一定直径的圆板上等分地开通若干个长方形孔。
由于光电码盘与电动机同轴，电动机旋转时，光栅盘与电动机同速旋转，经发光二极管等电子元器件
组成的检测装置检测输出若干脉冲信号，它分为单路输出和双路输出两种。
技术参数主要有每转脉冲数（几十个到几千个都有）和供电电压等。
单路输出是指旋转编码器的输出是一组脉冲，而双路输出是指旋转编码器输出两组A／B相位差90。
的脉冲，通过这两组脉冲不仅可以测量转速，还可以判断旋转的方向。
根据其刻度方法及信号输出形式，旋转编码器可分为增量式、绝对式以及混合式三种，其外形如图8-1
所示。
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编辑推荐

《可编程序控制器技术训练与拓展》是高等职业技术教育机电类专业规划教材之一。
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