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内容概要

　　系统建模与仿真是研究、分析、设计各种复杂系统的有利工具。
本书重点介绍了MATLAB中功能非常强大的动态系统仿真工具Simulink。
本书首先介绍了建模与仿真的基础理论，然后对Simulink的使用作了极为详细的介绍，内容包括：仿
真技术概述，Simulink6.0快速入门，模型的建立，运用Simulink6.0仿真，仿真结果的分析，Simulink中
的系统模型，子系统的概念，S函数模块，以及Simulink在信号处理、通信系统和控制系统中的应用实
例。
　　本书实例丰富，讲述清晰，图文并茂，适合自动控制、机械电子、电力电气、自动化、计算机、
通信工程、信号处理等专业的本科生、研究生、教师和科技工作者阅读。
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