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内容概要

本书介绍多体理论的火炮系统建模方法。
多体理论是20世纪后半期发展起来的别具一格的一类建模理论，其最大特点是可实现火炮动力学模型
通用化，且为系统面向计算机自动建模提供了理论基础。
    本书主要叙述多体理论中的绝对坐标法（Haug理论），相对坐标法（K-H理论），广义动静法，速
度矩阵法，多刚体系统的碰撞，以及转动规范理论等现代建模理论在火炮系统建模中的开发应用。
    本书可供从事火炮及自动武器研究和开发的工程技术人员参考，亦可供高等院校相关专业的教师和
研究生参考。
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