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内容概要

　　本书反映我国近年来机械原理精品课程建设成果。
全书以培养学生的机械系统方案创新设计能力为目标，始终贯彻以设计为主线的设计思想。
全书共分三部分：第一部分是传统机构的设计和运动分析，主要介绍机构的组成原理及各种机构的类
型、运动特点、功能和设计方法；第二部分是机械的动力设计，主要介绍机械运转过程中的若干动力
学问题，包括机械的平衡、机械的速度波动和调节等，介绍通过合理设计来改善机械的动力性能的途
径；第三部分是机械系统的方案设计，主要介绍执行机构系统和传动系统的方案设计的流程，重要设
计阶段的设计思想和设计方法。
　　本书加强了基本机构及常用机构的设计内容，强调了计算机辅助设计内容；加强了机构系统的方
案创新设计内容，并与后续的机械原理课程设计衔接紧密；增加了现代机构学前沿知识的内容介绍。
　　本书配套了英文版的机械原理自测系统。
自测系统有填空题、选择题、设计及计算题等多种题型。
这部分内容也可作为机械原理双语教学的辅助参考资料。
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