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内容概要

本书作者长期从事鱼雷制导系统设计、线导与惯导的应用研究，在工作中积累了大量的理论知识和丰
富的实践经验，将相关鱼雷定位技术的有关研究成果总结升华为本书内容。
本书共分8章，其中：第1章对鱼雷定位技术的基本问题、线导技术、惯导技术进行了概要性介绍。
第2章对鱼雷目标跟踪的基本问题、目标跟踪与定位方法及导引方法进行了分析与说明。
第3章叙述了雷上和艇上放线机构的结构形式、工作原理，建立了两种放线机构运动学及动力学分析
模型。
第4章分析了鱼雷有线制导信道的特性，鱼雷线导指令和遥测信号的形成及传输体制，重点描述键控
信号的形成和解调及工程应用中差错控制与纠错编码。
第5章对光纤制导中的光纤损耗、光纤放线、光纤传输的工作方式及信息传输模式关键技术进行了分
析。
第6章在简要介绍鱼雷用敏感元件的基础上，分析了鱼雷捷联惯导系统的特殊性，重点描述惯性测量
单元的元件误差、误差模型及其标定方法，提出提高鱼雷用惯性测量单元快速反应能力的措施。
第7章叙述了动基座快速初始对准的过程、系统误差方程、主要数学模型及系统测漂技术。
第8章概述了鱼雷捷联惯性导航系统组成及工作原理，给出鱼雷惯性导航系统的算法编排并对捷联式
惯导的系统误差进行了分析。
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章节摘录

　　第2章　水下目标定位跟踪与线导鱼雷导引方法　　2.1　引言　　鱼雷是现代海战的重要精确制
导武器。
目前国内外海军装备的鱼雷种类很多，按导引方式分为声自导鱼雷、线导鱼雷、尾流自导鱼雷等；按
投放方式有潜射鱼雷、水面舰艇投放鱼雷和空投鱼雷等，不同类型的鱼雷在使用和火控上有各自的特
点。
　　鱼雷武器系统主要由观测装置、鱼雷射击指挥解算装置、鱼雷发控装置、鱼雷发射装置、鱼雷等
组成。
鱼雷武器系统的观测装置，在潜艇上有主动声纳、被动声纳、攻击潜望镜和雷达，水面舰艇攻击水面
目标时与舰炮射击时观测手段相同，对水下目标一般用声纳探测。
潜艇一般采取隐蔽攻击方式，用被动声纳探测，其攻击过程和定位与水面舰艇舰炮攻击有较大不同。
　　对于鱼雷武器系统而言，目标运动要素解算的准确与否直接影响鱼雷实现精确制导的性能。
目标运动要素通常是指火控子系统（或指挥仪）利用探测设备测量及采样输入的目标方位、距离等数
据所计算的目标航向、航行速度以及目标相对潜艇的当前方位和距离。
由于目标当前方位与目标航向构成了目标当前舷角，所以目标运动要素包括目标的当前距离、舷角和
速度三要素，目标运动要素也称为目标运动参数。
　　完成目标运动要素求解的水下目标被动定位与跟踪技术成为潜艇鱼雷武器系统中的关键技术。
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