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前言

　　为适应现代高技术条件下的作战要求，世界军事强国都很重视在飞行器制导与控制领域的研究。
仿真作为一种重要的研究手段，无论是在飞行器前期的控制方案预研、中段的半实物仿真，还是后期
的性能验证等过程中，都发挥着积极的作用。
本书是根据作者多年从事飞行器制导与控制仿真教学和科研工作积累的经验编写而成的，着重介绍飞
行器制导与控制建模和仿真的基本概念与基本理论、飞行器制导与控制系统建模方法和仿真技术等，
为制导与控制系统的分析、设计和研究提供理论方法和实用的技术手段，帮助读者在较短时间内全面
、系统地掌握仿真基础知识和必要的仿真方法与技巧，提高仿真设计与验证能力。
　　本书共分七章，第1章绪论。
第2章首先介绍了MATLAB基础知识和一些实用的MATLAB使用技巧，随后介绍了飞行器制导与控制仿
真常用的数值算法，以龙格一库塔法为例，介绍了五种常用求解微分方程的编程方法。
第3章介绍了飞行器制导与控制的基础知识，建立了一般飞行器运动方程，并基于飞行器质心、姿态
动力学，建立了仿真系统的数学模型。
而接下来的第4、5、6、7章是本书重点，详细介绍了飞行器控制系统、制导系统和制导控制闭环系统
的有关理论和仿真方法。
第4章介绍了极点配置控制系统、线性二次型最优控制系统的设计及仿真方法。
第5章介绍了飞行器双环滑模控制器的设计及其仿真方法。
第6章主要介绍了比例导引律的设计及其仿真方法。
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内容概要

本书着重介绍飞行器制导与控制建模和仿真的基本概念和基本理论、飞行器制导与控制建模方法和飞
行器制导与控制仿真技术等。
目的是为了帮助读者在较短时间内全面、系统地掌握仿真基础知识,掌握仿真方法和技巧,提高仿真设
计与验证能力。
    本书的特色在于,通过对具体实例的分析来掌握MATLAB在飞行器制导控制运用,并且对具体例子的稍
加修改就能为己所用, 直接快速解决了MATLAB编程问题。
    本书的目标是即使从来没学过MATLAB的读者,在掌握了本专业的知识后,通过本书能够在极短时间内
就可运用MATLAB进行编程仿真,从而进行自己专业的系统,仿真分析。
本书没有前铺后续,而是选择了飞行器制导控制的几个关键点,单刀直入,理论推导完后,直接进入程序。
掌握了这几点就掌握了飞行器制导控制的全貌,达到提纲携领的作用。
    本书可作为控制理论与控制工程,导航、制导与控制,探测、制导与控制技术,系统工程,飞行器设计等
专业研究生和高年级本科生的教材或参考书,亦可供相应领域工程技术人员参考。
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章节摘录

　　第2章　MATLAB基础知识及微分数值技术　　2.1　MATLAB简介　　MATLAB名字由MATrix
和LABoratory两词的前三个字母组合而成。
20世纪70年代后期时任美国新墨西哥大学计算机科学系主任的Cleve Moler教授出于减轻学生编程负担
的动机，为学生设计了一组调用LINPACK和EISPACK库程序的“通俗易用”的接口，即用FORTRAN
编写的萌芽状态的MATLAB。
经几年的校际流传，得到大家的好评，于是l984年，在Little的推动下，由Little、Moler、Steve Bangert合
作，成立了MathWorks公司，并把MATLAB正式推向市场。
从这时起，MATLAB的内采用C语言编写，而且除原有的数值计算能力外，还新增了数据图视功能。
仅短短几年，MATLAB就以其良好的开放性和运行的可靠性，成为国际控制界公认的标准计算软件。
在国际学术界，MATLAB已经被确认为准确、可靠的科学计算标准软件。
在许多国际一流学术刊物上，都可以看到MATLAB的应用。
在设计研究单位和工业部门，MATLAB被认做进行高效研究、开发的首选软件工具。
经过20多年实践，人们已经意识到：MAT.LAB作为计算工具和科技资源，可以扩大科学研究的范围、
提高工程生产的效率、缩短开发周期、加快探索步伐、激发创造活力。
MATLAB是攻读控制类专业的大学生、硕士生、博士生必须掌握的基本工具。
现今的MAT－LAB拥有更丰富的数据类型和结构、更友善的面向对象、更加快速精良的图形可视、更
广博的数学和数据分析资源、更多的应用开发工具。
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编辑推荐

　　《飞行器制导与控制及其MATLAB仿真技术》可作为控制理论与控制工程，导航、制导与控制,探
测、制导与控制技术,系统工程,飞行器设计等专业研究生和高年级本科生的教材或参考书,亦可供相应
领域工程技术人员参考。
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