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前言

水陆两栖车辆（以下简称两栖车辆）是一种既具有陆上机动能力，又具有水上航行能力，同时具有自
行实施由陆入水、由水登陆能力的特种车辆，是不需要进行长时间技术准备就可以依靠自身浮渡能力
通过水障碍的轮式或履带式车辆。
这意味着两栖车辆可以在没有架桥等特殊作业的条件下自行克服水障碍，连续通过江河、水网、海峡
等特殊地形，承担其他装备难以独立完成的任务。
在军事上，两栖车辆的这种特殊能力使其具备攻击隐蔽性好、突然性强的独特威力，是强渡江河、抢
滩登陆作战的重要装备。
为满足登陆作战需要，两栖装备需要较高水上航速和在水上自然环境中的较强生存能力。
就水上提速而言，不仅需要功率更大的动力装置，还需要设计更加合理的形体结构。
就提高水上自然环境中的生存能力而言，需要良好的机动性能和抗风浪能力。
要满足这些需求，单纯的车辆动力学知识和传统车辆的设计经验已经不够，以水动力学理论为基础的
两栖车辆水上性能研究才是解决这些问题的根本。
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内容概要

　　《两栖车辆水上动态性能数值模拟方法及其应用》围绕两栖车辆水上动态性能的数值模拟展开。
重点阐述了两栖车辆水上运动建模、水上性能数值模拟方法和应用。
主要内容包括两栖车辆水上性能的含义和内容、两栖车辆水上运动数学模型、基于纳维一斯托克斯方
程数值模拟方法中的关键问题、基于水动力方程数值模拟方法中的关键问题、数值模拟可信度验证方
法和改进措施以及基于数值模拟方法的水上动态性能分析。
　　《两栖车辆水上动态性能数值模拟方法及其应用》可作为高等院校相关专业师生参考书，也可供
有关科研人员参者。
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章节摘录

插图：第一章 两栖车辆水上性能概述从力学角度讲，船舶力学通常分为船舶静力学和船舶水动力学，
按照这一原则，船舶水上性能可分为水上静态性能和水上动态性能。
水上静态性能研究浮性、稳性、抗沉性和入水计算。
水上动态性能研究快速性、耐波性、操纵性。
两栖车辆本质上是一种特殊的水面航行器，因此其水上性能分类和定义与水面船舶相似，所不同的是
，两栖车辆存在由陆入水和由水上陆的过程，即所谓的通过性。
下面按照力学特性分类，介绍各种特性的定义。
1.1 水上静态性能1.1.1 浮性 浮性是车辆在一定载荷情况下具有漂浮在水面并保持平衡位置的能力，它
是两栖车辆的基本性能之一。
车辆静浮于水面，受到本身的重力和静水压力所形成的浮力作用。
重力是车辆各部分质量形成的垂直向下的合力，作用点称为车辆的重心。
而静水压力作用在车辆浸水表面的每一点上，这些静水压力都是垂直于车辆表面的，其大小与浸水深
度成正比。
由于车辆处于平衡状态，其静水压力的水平分力互相抵消，其垂直分力则形成一个垂直向上的合力，
称为浮力；其作用点也就是车辆排水体积的形心，称为浮心。
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编辑推荐
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