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内容概要

军用工程机械是实施作战工程保障和国防工程施工任务的重要技术装备，在机动性、适应性、防护、
特种作业技术和试验等方面有别于民用工程机械，韩军编著的《军用工程机械原理与技术(精
)》主要论述该领域的研究情况。

　　本书共11章，即绪论，动力传动系统，行走系统，典型工作装置，特种工作装置与作业技术，信
息化、自动化和智能化技术，综合防护技术，空运、空投的适应性技术，环境适应技术，可靠性、维
修性和保障性，试验技术。

　　本书系统地阐述了军用工程机械的原理与技术，具有新颖性、学术性和应用性，可供从事军用工
程车辆、军用工程机械研究、设计及试验等方面的科研人员参考，也可作为高等院校有关专业本科生
、研究生和教师的教学参考书。
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