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内容概要

国防科技图书出版工作是国防科技事业的一个重要方面。
优秀的国防科技图书既是国防科技成果的一部分，又是国防科技水平的重要标志。
为了促进国防科技和武器装备建设事业的发展，加强社会主义物质文明和精神文明建设，培养优秀科
技人才，确保国防科技优秀图书的出版，原国防科工委于1988年初决定每年拨出专款，设立国防科技
图书出版基金，成立评审委员会，扶持、审定出版国防科技优秀图书。
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章节摘录

版权页：插图：（1）光轴角速度是与载体角速度同频率的正弦信号，光轴角速度在平衡位置变化。
（2）光轴角度则逐渐偏离零平衡位置，并且含有同频率的波动。
（3）由于载体角速度是持续的正弦信号，因此光轴角速度的受扰运动是持续的，不会恢复零平衡位
置。
将图2-11、图2-12的结论与图2-10比较，光轴角度在未知扰动力矩作用下的偏离平衡位置数值更大，这
主要是因为扰动力矩是直接作用于框架系统的，而载体运动是通过运动学关系耦合的，在耦合关系中
含有框架角的三角函数，使得载体耦合作用不如扰动力矩作用强烈。
虽然未知扰动力矩对系统的影响作用更强，但未知扰动力矩可以通过机械方面的措施来尽量减小，比
如提高机械加工精度和装配精度、增加框架轴的润滑、增加配重以改善框架质量平衡等措施（即简化
条件I和简化条件Ⅱ的条件），而载体耦合扰动是系统运动学和动力学固有特性，不能通过机械措施来
减小，而载体运动是客观存在的，因此载体耦合扰动的作用不可忽视。
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编辑推荐

《机载/弹载视觉导引稳定平台的建模与控制》是由国防工业出版社出版的。
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