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章节摘录

版权页：   插图：   本书受益于COMETS项目的研究成果，该项目致力于异构多无人机的协同和控制研
究。
这是一个受欧洲委员会信息社会技术（IST）研究和发展规划资助的项目。
COMETS被认为是第一个用实验方法验证了在欧洲民用领域异构多无人机协作的项目。
该项目产生了一种新的控制结构体系，该结构体系结合了分布式感知、实时图像处理以及自主容错导
航技术。
COMETS项目表明，飞行器间的协作对于达到功能最大化、保持分布性和自主陛、并使操作费用在最
低水平是必需的。
 然而，本书已超越了COMETS，并且在无人机的框架内考虑多无人机系统的研究和发展动态。
 本书从决策体系、协同感知的概念和理论、无人机的样机以及相关应用（森林火灾检测与监控）等几
个方面着手研究多无人机系统。
其中，相关的应用f涉及了）对人和环境的保护。
 本书包括5个部分。
第一部分是概论，包括无人机应用的回顾和评述。
第二部分（第2—4章）主要讲述多无人机系统的相关方法和技术。
包括决策体系结构（第2章）、通信（第3章）和协同感知（第4章）技术。
第三部分（第5～7章）主要涉及特定的无人机样机及其技术，包括自主直升机（第5章）、自主飞船（
第6章）和无人机引导的遥控工具和多无人机系统的综合体（第7章）。
第四部分主要涉及无人机在森林火灾预警和监测领域的应用（第8章）。
第五部分为本书的总结并且指出了多无人机系统未来的研究、发展和应用方向。
 如果没有其他同仁的帮助，本书将不可能得以出版。
我们对所有参与COMETS项目的研究人员表示感谢。
在他们中间有些并不是本书有关章节的作者，包括：Lusi Gonzalo Gutierrez、Prancisca Colmenerot、Iker
VeigafGMV）、Miguel Angel Gonzalez、Francisca Gomez Pantoja（Helivision）以及其他合作团队的成员
，这些团队主要有：塞维利亚AICIA大学、LAAS—CNRS、柏林技术大学、可因布拉ADAl大学
和Linkopin9大学。
 我们同时还要感谢欧洲委员会的官员们，特别感谢Rolf Riemenschnei—der在领导COMETS项目所做的
出色工作。
另外，在这里我们还要感谢COMETS项目评审员Fernando Lobo Pereira、Ornulf Jan Rodseth
、MarioInnocenti所做的贡献，他们为项目提出了非常有建设性的意见和研究方向。
 除了COMETS项目之外，本书的工作还得到其他国家项目的资助，例如：西班牙AEROSENS
和SADCON以及德国DFG项目。
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