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内容概要

刘杰、周宇博编著的《基于模型的设计——MSP430\F28027\F28335DSP
篇》分五个部分。
第1章为第一部分：主要介绍了基于模型设计的建模基础，包括基于Simulink和Stateflow的建模方法；
第2章为第二部分：主要介绍了
MSP430系列MCU的基于模型设计的快速开发，以及在Protues虚拟硬件测试平台上的验证；第
3章和附录为第三部分：主要介绍F28335 DSP外设模块的功能和使用方法，以及翻译整理了近1000页对
应外设模块的F28335
DSP的技术文档，作为读者加深理解这些外设模块的背景资料；第4章为第四部分：主要介绍了基于模
型设计的 F281D27／F28335
DSP的快速开发方法；第5章为第五部分：以步进电机的控制为例，介绍了一个比较完整的基于模型设
计的开发流程，主要包括需求分析、需要与模型的双向跟踪、模型的优化、浮点模型到定点模型的自
动转换、软件在环测试、处理器在环测试、生成代码的优化设置、模型与代码的双向跟踪、硬件测试
等，第5章为本书的核心内容和总结。

《基于模型的设计——MSP430\F28027\F28335DSP篇》除第三部分外，其余部分绝大多数内容为我们实
验室独立完成。
本书可作为汽车、航空、航天、通信、医疗器械、新能源、机电控制、电气工程等领域的工程师从
事MSP430和28x
DSP系列MCU应用研究时的技术手册，也可作为高校电类专业的 MSP4301F28x DSF与基于模型设计的
教材。
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章节摘录

版权页：   插图：   （1）配置RTDX通道缓冲器来存储数据，直到MATLAB将数据读到用户工作空间中
。
目标处理器发送数据的速度一般超过MATLAB读数据的速度，通道缓冲器是可选的，添加通道缓冲器
后确保不会丢失数据。
 也可以在使能单个RTDX通道前使能RTDX接口，顺序可以颠倒。
 （6）重置全局延时为20s，ticcs对象的默认延时为10s，一般情况下是足够的。
 6.对RTDX连接对象进行操作 利用RTDX通道可以把数据发送给目标处理器进行处理，并把处理结果再
经过RTDX通道读入MATLAB中进行分析，所有这些操作都可以在MATLAB环境下进行。
 （1）输入。
 CC.run： （2）验证写通道是否使能。
 CC.rtdx.isenabled 如果返回结果ans=0，则该通道没有使能，因此必须重新使能并验证，直到返回值为l
。
（3）向处理器中写入数据，用writemsg来发送数据。
 CC.rtdx.writemsg （4）检查读处理器中的信息数目。
 num_of__msgs=cc.rtdx.msgcount （5）清空队列中所有余下的信息，并验证队列是空的，即队列中的信
息数目为0。
ec.rtdx.flush （6）pause函数使处理器有更多的时问处理数据，并将数据送回到0chanl通道缓冲器中。
 pause（1）； （7）验证读通道ochanl是否使能。
 CC.rtdx.isenabled 如果得到的结果ans=0则说明通道没有使能。
 （8）使能并验证通道是否使能。
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编辑推荐

《基于模型的设计:MSP430/F28027/F28335DSP篇》可作为汽车、航空、航天、通信、医疗器械、新能
源、机电控制、电气工程等领域的工程师从事MSP430和28xDSP系列MCU应用研究时的技术手册，也
可作为高校电类专业的MSP4301F28xDSF与基于模型设计的教材。

Page 9



第一图书网, tushu007.com
<<基于模型的设计>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 10


