
第一图书网, tushu007.com
<<数据驱动运动控制系统设计与实现>>

图书基本信息

书名：<<数据驱动运动控制系统设计与实现>>

13位ISBN编号：9787118081459

10位ISBN编号：7118081450

出版时间：2012-6

出版时间：国防工业出版社

作者：曹荣敏

页数：198

字数：166000

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<数据驱动运动控制系统设计与实现>>

内容概要

《数据驱动运动控制系统设计与实现》编著者曹荣敏。

本书以永磁直线电机、三相异步电机以及直流电机为研究对象，通过数据驱动控制方案的设计，实现
运动控制中位置速度的跟踪、定位等精密运动控制问题。

本书采用的数据驱动控制方法是基于运动控制闭环系统实测数据而得到的系统运行控制效果，控制器
的设计不包含运动控制系统任何数学模型信息，所以它的评价、预报和稳定性检验方法是有发展的研
究方向。
以往的基于模型的控制理论和方法的评价和预报都是基于系统模型的结果，然而这些评价和预报方法
在运动控制系统的实际应用中可靠性不高，因为模型本身就是不准确的，系统鲁棒性差，随动性不佳
。
所以构造安全的控制器对运动控制系统的实际应用至关重要。
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