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内容概要

　　《高职高专“十二五”规划教材：自动控制原理（第2版）》内容包括自动控制系统的基本分析
和设计方法，全书共分7章，前6章介绍连续控制系统的建模、时域分析、根轨迹分析、频域分析、系
统校正等方法。
特别是在时域分析中重点介绍了工程实际中常用的pid控制器，以及pid控制作用对系统性能的影响。
第7章较详细地介绍了matlab仿真软件的基本知识和常用命令，并针对前6章内容，采用matlab方法进行
了研究，即使是没有接触过matlab的读者，也能够轻松地学会mat，lab仿真方法。
最后编排了模拟实验内容，可供初学者作为学习电子模拟方法的实验指导书。
　　《高职高专“十二五”规划教材：自动控制原理（第2版）》的特点是实用性突出，注重能力的
培养。
书中配有的各章学习指导、小结、解题示范，以及最后的模拟实验方法，无不有效地训练了学生解决
实际问题的能力和动手能力。
通过理论与实际的有效结合，使学生能够打下较牢固的理论基础。
matlab方法的掌握，为系统的分析和设计提供了有力的工具，进一步提高了学生的研发能力。
　　《高职高专“十二五”规划教材：自动控制原理（第2版）》可作为高等职业技术学院、高等工
程专科学校、成人高校电气工程自动化、通信、计算机、自动控制等专业，以及少学时或非自动化专
业本科生教材；同时，还可作为自动化类岗位培训教材以及供从事自动化的科技人员参考。
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