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内容概要

　　 本书包含了数字信号处理（DSP）系统分析和设计的所有重要内容，采用现代的方法讨论问题，
包括MATLAB范例和其他仿真工具的介绍。
主要内容包括：数字信号处理系统的使用，如何用多项式和比值多项式逼近转移函数并保持转移函数
的特性，为什么在应用中要将转移函数用适当的结构进行图形表示，滤波器组和小波设计，以及信号
时域和频域表述的相互关系。

    本书可作为高等院校电子和通信等专业本科或研究生教材，也可作为信号处理系统开发工程技术人
员的参考用书。
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