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内容概要

　　《数字信号处理（英文版）》系统地阐述了数字信号处理所涉及的信号与系统分析和系统设计的
基本理论、基本分析与设计方法、基本算法和处理技术。
全书共10章，主要内容包括：离散时间信号与系统的基本概念，离散时间信号与系统的变换域分析，
包括z变换和离散时间傅里叶变换、连续时间信号的抽样与重建，离散傅里叶变换及其快速算法（FFT
），数字滤波器实现的基本结构，IIR和FIR 数字滤波器的设计原理与基本设计方法，数字信号处理中
的有限字长效应，多抽样率数字信号处理。
《数字信号处理（英文版）》配有多媒体电子课件、英文版教学大纲、习题指导与实验手册。
　　《数字信号处理（英文版）》可以作为电子与通信相关专业的本科数字信号处理课程中英文双语
教学的教材，或中文授课的英文版教学参考书，也可供从事数字信号处理的工程技术人员学习参考。
本书尤其适合初步开展数字信号处理课程中英文双语授课的教师与学生选用。
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