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前言

　　本书根据工科高等学校机械类专业机械原理课程教学的基本要求和编者的多年教学经验编写而成
。
　　在编写过程中，我们对机械原理课程在本科机械类专业课程体系中的作用、机械类本科毕业生主
要就业岗位及机械工程师应具备的专业知识和能力进行了认真的研究。
　　本书重点阐述基本概念、基本理论和基本方法，并注意其工程应用的介绍，以利于学生机械运动
学、动力学分析和机械设计能力的提高。
　　在满足教学基本要求的基础上，适当增添了工程实践需要的内容，如凸轮的加工与润滑等。
　　参加本书编写工作的有天津工业大学金国光（第1章、第9章），天津工业大学冯志友（第1章），
天津工业大学杨世明（第5章），天津理工大学李克旺（第6章、第7章、第8章），天津科技大学张付
英（第12章），天津科技大学刘卉（第2章、第4章），天津工业大学张明辉（第3章、第10章、第11章
）。
　　本书由会国光任主编，冯志友承担全书统稿及内部审稿工作。
本书由天津大学张策教授担任主审，他认真地审阅了全书，提出许多宝贵的修改意见。
对此，向他表示衷心的感谢！
　　由于我们的水平有限，书中难免有疏忽、不妥之处，希望读者批评指正。
联系地址：天津工业大学机电学院，邮编300160。
　　编者　　2008年8月
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内容概要

　　按照教育部颁发的机械原理课程的“教学基本要求”编写，并适当扩充了内容，适用于高等学校
机械类专业本科机械原理课程的教学。
《机械原理》共12章，包括绪论、机构的结构分析、平面机构的运动分析、平面连杆机构、凸轮机构
、齿轮机构、齿轮系、其他常用机构、平面机构的力分析、机器的周期性速度波动及其调节、机械的
平衡、机械系统的运动设计。
每章前均给出内容提要，章后附有思考题及练习题。
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章节摘录

　　1.1.1 机械的基本概念　　机械是机构与机器的总称。
　　在日常生活和生产劳动中，人们对机器已经有了初步的认识。
例如，汽车上的发动机、金属切削机床、缝纫机、电动机和起重机等。
不同用途的机器，其结构、性能也不相同，但都有一些共同的特征。
可对机器给出如下定义：　　机器是人为实物的组合体，具有确定的机械运动，可以用来转换能量、
完成有用功或处理信息，以代替或减轻人的劳动。
　　根据用途的不同，机器可分为动力机器、加工机器、运输机器和信息机器。
　　动力机器的用途是转换机械能。
将其他形式的能量转换为机械能的机器称为原动机，如电动机、内燃机、蒸汽机等。
　　加工机器用来改变被加工对象的尺寸、形状、性质或状态，如金属切削机床、纺织机、包装机、
缝纫机等。
运输机器用来搬运物品和人，如汽车、飞机、起重机、输送机等。
　　加工机器和运输机器都要完成有用功。
　　信息机器的功能是处理信息，如计算机、打印机、绘图机等。
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编辑推荐

　　还可供机械工程领域的工程技术人员参考。

Page 6



第一图书网, tushu007.com
<<机械原理>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 7


