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内容概要

本书对全国50所高校近几年研究生入学考试真题按主流高校指定考研教材的章节分类编排，并对真题
进行详细分析，对相关知识点进行详尽的介绍。
通过对真题的分类、分析和相关考点的理论链接，使考生能够熟悉考试的内容，抓住考试的重点与难
点，掌握考试中经常出现的题型和每种题型的解法，同时也使考生熟悉专家们的出题思路、命题规律
，从而提高应试复习的效率和命中率。
本书最大特色是以“真题分析”为主线贯穿全书，以“考点点拨”、“理论链接”等特色段落为辅线
，帮助读者巩固考试所涉及的重点与难点。
    本书的特点为：    以真题为纽带，带动考点。
本书的结构不是传统的“考点→例题→习题”，而是采用“真题→分析→考点”的方式。
实践证明这种“将考点融入考题、以考题学习考点”的方式应试针对性极强，特别适合考生在短时间
内突破过关。
    真题分类编排，分析到位。
本书将近3年真题按主流教材的章节分类编排，以利读者分类复习，专项攻克。
所有真题均给出了详尽的分析，便于考生把握完整的解题思路，快速提升应试能力。
    另外，本书还提供了3套全真样题，便于考生考前实战冲刺，体验真实训练。
    本书具有真题丰富、考点全面、分析透彻、严谨实用等特点，非常适合有关考生使用，也可作为高
等院校师生参考或培训班的教材。
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章节摘录

　　在计算平面机构的自由度时，应注意如下三种特殊情况。
　　(1)复合铰链　　三个或更多的构件在同一处连接成同轴线的两个或更多个转动副，就构成了复合
铰链，计算自由度时应按两个或更多个转动副计算。
如果有m个构件以复合铰链相连接，则构成的转动副数目应为(m-l)个。
在计算机构自由度时，应注意分析是否存在复合铰链。
　　(2)局部自由度　　在有的机构中为了其他一些非运动的原因，设置了附加构件，这种附加构件的
运动是完全独立的，对整个构件的运动毫无影响，我们把这种独立运动称为局部自由度。
在计算机构自由度时局部自由度应略去不计。
　　(3)虚约束　　虚约束指机构中与其他约束重复，对机构不产生新的约束作用的约束，计算机构自
由度时应将虚约束除去不计。
虚约束经常出现的场合有：　　①两构件间形成多处具有相同作用的运动副。
　　②两构件上连接点的运动轨迹重合。
　　2．机构具有确定运动的条件　　只有机构自由度大于零，机构才有可能运动。
因为机构的自由度即是机构所具有的独立运动的数目，所以只有给机构输入的独立运动数目与机构自
由度数目相等，机构才能有确定的运动。
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编辑推荐

　　《研究生入学考试考点解析与真题详解：机械原理与机械设计》真题丰富、考点全面、分析透彻
、严谨实用，非常适合相关考生使用，也可作为高等院校培训班的教材。
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