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内容概要

　　本书是根据全国高等工科院校自动化类专业“自动控制原理”课程教学大纲的要求编写的。
全书介绍了经典控制理论的基本概念、基本原理和基本方法，着重加强对基本理论及其应用的阐述。
全书共8章，前6章讲述线性连续系统的时域分析、根轨迹分析和频域分析，以及系统的综合校正；第7
章介绍线性离散系统的基本理论、分析与综合方法；第8章介绍非线性系统的相关理论，包括描述函
数法和相平面法。
大部分章节都包含了MATLAB辅助控制系统分析和设计的方法。
每章均有小结、示例及习题，有助于?基本概念的理解与基本方法的运用。
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