
第一图书网, tushu007.com
<<数字信号处理>>

图书基本信息

书名：<<数字信号处理>>

13位ISBN编号：9787121129940

10位ISBN编号：7121129949

出版时间：2011-3

出版时间：电子工业出版社

作者：蔡坤宝

页数：316

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<数字信号处理>>

前言

　　21世纪是国际化的知识经济时代，理工科教育已发生深刻的变化，各专业涉及的新理论与新技术
发展日新月异，科技的创新在很大程度上已依赖于信息的及时获取、准确理解和有效利用。
当今，数字信号处理理论和算法的研究、应用与实现技术的发展，以及其在现代信息与通信技术中的
重要性和巨大潜力，已超越了初期人们所做的估计与预测。
与此同时，社会对高素质信息技术人才的需求对高等学校专业基础课程的教学质量提出了越来越高的
要求，然而&ldquo;数字信号处理&rdquo;及其相关技术的基础课程所能获得的学时数反而在减少。
有知名专家与学者将当今的教学改革难题归结为：人类知识的无限积累与个人学习能力和时间的有限
形成间日益尖锐的矛盾。
　　高等教育的国际化是当今教育与教学改革的必然趋势，国际视野和国际交流能力已成为我国高等
学校人才培养的一项基本要求。
为适应教学改革的新要求，我总结了&ldquo;数字信号处理&rdquo;教学与科研工作20余年所积累的经
验与创新成果，并力图继承国内老一代专家与学者编著的优秀教材的知识体系结构严谨、系统性强的
特色与传统，参考了20余本国内外一流或知名高等学校的优秀教材，通过消化、吸收和创新，编写了
本书。
2007年8月本书第1版由电子工业出版社出版。
此后，本书在作者本人执教的重庆大学通信工程学院本科数字信号处理课程双语教学班连续使用了4
届。
本书第1版于2010年已脱销，由于作者工作繁忙，直至今日才进行修订工作。
　　我在教材内容的选择、知识体系的组织和编排方面，做了慎重考虑&mdash;&mdash;本书内容要适
应我国高等学校的教学和课程设置的实际情况。
面对数字信号处理知识内容迅速扩展和学时数有限的实际情况，我在编写过程中始终贯彻的基本思想
是：使读者系统地掌握离散时间信号与系统分析与设计的基本理论；在两种常用的数字信号处理技术
方面（基于DFT的连续时间信号的频谱分析、IIR和FIR滤波器那样的数字信号处理系统的设计），力
求使读者对分析与设计的原理和方法有较透彻的理解与掌握；在数字信号处理系统中的有限字长效应
和多抽样率数字信号处理方面打下一定的基础；通过进一步自学或学习更加深入的后续课程，即可较
容易地扩充数字信号处理的理论知识与实际技能。
　　基于我使用第1版作为教材的实际经验与体会，第2版保留了第1版中的主要内容，以适应目前本科
教学的基本需要；压缩了篇幅，以适应学时数减少的实际情况；修正了第1版中的文字与公式符号错
误，润色了语句文字。
具体修订情况如下：　　① 基于提高课堂教学效率和提高学生分析与解决问题能力的考虑，对第1版
第2、3章中一些相对较简单的例题进行了精简。
这些例题的题目被插入到相应章的习题中，可以作为学生课后作业。
　　② 考虑到学时数有限的实际情况，而且第1版未介绍频率抽样滤波器设计的内容，删除原6.3.4节
。
　　③ 基于方便教师检验课堂教学效果的考虑，删除第1版附录F课后习题参考答案。
为方便学生自学，课后习题参考答案可登录华信教育资源网注册下载。
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内容概要

　　《数字信号处理（第2版）（英文版）》系统地阐述了数字信号处理所涉及的信号与系统分析和
系统设计的基本理论、基本分析与设计方法、基本算法和处理技术。
《数字信号处理（第2版）（英文版）》共10章，主要内容包括：离散时间信号与系统的基本概念，离
散时间信号与系统的变换域分析，包括z变换和离散时间傅里叶变换、连续时间信号的抽样与重建，离
散傅里叶变换及其快速算法（fft），数字滤波器实现的基本结构，iir和fir数字滤波器的设计原理与基
本设计方法，数字信号处理中的有限字长效应，多抽样率数字信号处理。
《数字信号处理（第2版）（英文版）》配有多媒体电子课件、英文版教学大纲、习题指导与实验手
册。
　　《数字信号处理（第2版）（英文版）》可以作为电子与通信相关专业的本科数字信号处理课程
中英文双语教学的教材，或中文授课的英文版教学参考书，也可供从事数字信号处理的工程技术人员
学习参考。
《数字信号处理（第2版）（英文版）》尤其适合初步开展数字信号处理课程中英文双语授课的师生
选用。
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