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内容概要

　　本书是工作导向创新实践教材系列的第一本，也是引领没有任何工程背景的学生进入工程领域的
首本教材。
本书以两轮小型机器人作为工作对象，围绕机器人的制作和编程展开，将BASIC
Stamp单片机微控制模块和基础的编程技术与技巧融入到一系列典型的制作与编程任务中，通过先实
践后归纳的教学方法，启迪学生掌握基础的单片机控制技术和编程技术，并激发学生的学习兴趣和热
情，达到培养学生理论联系实践的分析问题和解决问题能力的目的。

　　本书可作为中等职业教育和高等职业教育的机器人课程，也可以作为本科院校工程训练教材，还
可以作为广大信息技术爱好者的入门读物，甚至可以作为管理类和文科类学生了解科学与工程常识的
配套教材。

　　本书是根据美国Parallax公司出版的教材Robotics with the
Robot翻译和改编而成的，为适应中国高职高专和大学工程训练的需要，对部分章节进行了删减。
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作者简介

　　秦志强男，1970年10月生，湖南宁乡人，华中科技大学和香港科技大学联合培养博士，上海交通
大学博士后。
现为深圳市鸥鹏科技有限公司董事长，湖南科技大学高级工程师。
主要社会兼职有：深圳市科技专家委员会委员、专家协会理事、南昌大学兼职教授、电子工业出版社
特聘专家、广西河池学院兼职教授、深圳职业技术学院客座教授、湖南信息职业技术学院高级科技顾
问等。
主要学术专长：智能机器人集成技术、足球机器人竞赛、工业机器人离线编程技术、嵌入式运动控制
技术、现代创新工程教育的哲学基础、基本理论和实践方法等。
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书籍目录

第1讲 机器人大脑及编程软件的安装与使用
　学习情境
　BASIC Stamp模块和教学板简介
　任务1：获得软件
　任务2：安装软件
　任务3：硬件安装及系统测试
　任务4：你的第一个程序
　任务5：查询指令
　任务6：介绍ASCII码
　任务7：断开电源完成试验
　工程素质和技能归纳
第2讲 机器人的伺服电机
　学习情境
　连续旋转伺服电机简介
　任务1：将伺服电机连接到教学底板
　任务2：伺服电机调零
　任务3：如何保存数值和计数
　任务4：测试伺服电机
　工程素质和技能归纳
第3讲 机器人的组?和测试
　学习情境
　任务1：组装机器人
　任务2：重新测试伺服电机
　任务3：开始／复位指示电路和编程
　任务4：用调试终端测试速度控制
　工程素质和技能归纳
第4讲 机器人巡航
　学习情境
　任务1：基本巡航动作
　任务2：基本巡航运动的调整
　任务3：计算运动距离
　任务4：匀变速运动
　任务5：用子程序简化巡航运动程序
　任务6：高级主题一一在EEPROM中建立复杂运动
　工程素质和技能归纳
第5讲 机器人触觉导航
　学习情境
　触觉导航
　任务1：安装并测试机器人的胡须
　任务2：现场测试胡须
　任务3：胡须导航
　任务4：机器人迷路时的人工智能决策
　工程素质和技能归纳
第6讲 用光敏电阻进行导航
　学习情境
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　光敏电阻介绍
　任务1：搭建和测试光敏电阻电路
　任务2：行走和躲避阴影
　任务3：更易于响应阴影控制的机器人
　任务4：?光敏电阻得到更多的信息
　任务5：手电筒光束引导机器人
　任务6：向光源移动
　工程素质和技能归纳
第7讲 机器人红外线导航
　学习情境
　使用红外线发射和接收器件探测道路
　任务1：搭建并测试IR发射和探测器电路
　任务2：物体检测和红外干涉的实地测试
　任务3：红外探测距离调整
　任务4：探测和避开障碍物
　任务5：提高红外导航程序性能
　任务6：边沿探测器
　工程素质和技能归纳
第8讲　机器人距离探测
附录A　本书所使用机器人部件清单
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章节摘录

版权页：插图：人之所以为人，是因为人有一个比动物更加发达的大脑。
机器人之所以能够叫做机器人，要么是因为它有一个其他机器所没有的大脑，要么是因为它有一个与
其他自动化机器不同的大脑。
许多自动化机器都有类似大脑的部分，在工程设计中称为自动控制器。
之所以没有将它们称为机器人，完全是由人为因素决定的。
机器人的大脑和其他自动化机器的控制器之间的关系就像人的大脑和其他动物大脑之间的关系一样，
从物质构成或硬件构成来看，几乎没有什么区别，有区别的是意识或软件，而且意识或软件的区别也
并不是本质的区别，而仅仅是智能程度的差异或思考问题的方式之间的差别。
因此，如果掌握了机器人大脑的开发和使用方法，也就掌握了其他自动化机器的控制器的开发和使用
方法。
机器人大脑和其他自动化机器的控制器一样，都是由计算机构成的。
所有简单的自动化机器同本书要制作的基础机器人一样都采用一种叫做微控制器的单片计算机（简称
单片机）进行思考和控制。
为了学习的方便，直接引导大家首先掌握编程或软件的本质，本书采用美国派拉力狮公司的BASIC
Stamp微控制器作为机器人的大脑，以避开与单片机硬件有关的复杂知识。
机器人的大脑同人的大脑一样，工作时需要有能量，因此使用前的第一件事就是要给微控制器接通电
源；然后需要安装并测试一些软件，以便用某种编程语言编写一些机器人所需要的软件从而使机器人
具有一定的思想。
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编辑推荐

《基础机器人制作与编程(第2版)》：工作导向创新实践教材。
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