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内容概要

　　本书是集成光学方面的一本经典著作，全书共22章，重点论述了集成光学用光波导、耦合器、调
制器、激光器、探测器等光电子器件的工作原理及制作工艺，介绍了聚合物和光纤集成光学、量子阱
器件、微光机电器件、光子与微波无线系统、纳米光子学等前沿研究，概述了集成光学的应用和发展
前景。
各章重点阐述物理概念和工程计算，避开复杂的数学推导，理论精辟，内容新颖，简明扼要，深入浅
出。
每一章末尾列出了主要参考资料并附有习题。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<集成光学理论与技术>>

作者简介

美国特拉华大学电子与计算机工程教授，1967年获康奈尔大学博士学位。
1967年至1976年受聘于加州马利布休斯研究室：美国IEEE高级会士，0SA、APS和SPIE会员；已发表论
文150余篇，持有专利18项，出版专著2部。

    叶玉堂，电子科技大学教授、博士生导师；1970年本科毕业于北京大学物理系，1981年获电子科技
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理光学》以全省网评第一的优异成绩评为四川省精品课程。

    李剑峰，博士，副教授、硕士生导师。
2003年于四川大学获应用物理专业学士学位；2003年9月至2008年6月由四川大学和中科院西安光机所
瞬态光学与光子技术国家重点实验室联合培养攻读光学博士学位；2008年7月进入电子科技大学光电信
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受国家留学基金委资助，于2011年5月赴澳大利亚悉尼大学光子科学研究所从事一年的合作研究。
主要研究领域为机器人视觉、集成光学、光纤激光及光纤传感。

    贾东方，博士，副教授。
2002年于天津大学精密仪器与光电子工程学院获物理电子学专业工学博士学位，同年进入天津大学仪
器科学与技术博士后流动站从事博士后工作，2004年出站后留校任教。
现主要从事高速光纤通信、非线性光纤光学、集成光学的研究和教学工作。
作为项目负责人和主要研究骨干主持和参加了国家自然科学基金、天津市科技发展计划、天津市自然
科学基金等科研项目。
在国内外重要期刊和国际会议上发表论文30多篇，翻译出版国外著名教材多部。
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