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内容概要

　　本书以施耐德电气的几个常用设备为例，从基本原理、基本操作、例程等几个方面分别对工业网
络、变频调速、伺服控制、人机界面和组态软件等进行介绍。
全书共分为6章，第1章介绍现代运动控制技术的发展概况与趋势；第2章介绍工业网络的通信基础、体
系结构、常用形式等；第3章介绍PLC的基本结构、编程软件和各种编程语言，以及以PLC为核心和以
工业网络为桥梁的现代工业控制系统的基本构成；第4章和第5章分别介绍变频器和伺服驱动器的基本
外部结构及其使用方法，基本参数设置方法，工业网络环境下的基本控制方法，闭环控制系统的控制
器参数整定方法；第6章介绍用于现场控制的图形触摸屏终端和用于远程操作的组态软件的基本设置
方法、编程软件使用方法等。

　　本书兼顾基础理论和基本操作，可供自动化、电气工程及其自动化、机电类的大学生作为专业实
践教材或参考用书，也可供相关专业的工程技术人员参考。
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章节摘录

版权页：   插图：   1.会话层（ Session） 会话层主要是解决面向用户的功能（如通信方式的选择、用户
间对话的建立、拆除）等。
 会话层提供的服务可使应用建立和维持会话，并能使会话获得同步。
会话层使用校验点，可使通信会话在通信失效时从校验点继续恢复通信，这种能力对于传送大的文件
极为重要。
 会话层允许不同机器上的用户之间建立会话关系。
会话层循序进行类似的传输层的普通数据的传送，在某些场合还提供了一些有用的增强型服务。
允许用户利用一次会话在远端的分时系统上登录，或者在两台机器间传递文件。
会话层提供的服务之一是管理对话控制。
会话层允许信息同时双向传输，或任一时刻只能单向传输。
如果属于后者，类似于物理信道上的半双工模式，会话层将记录此时该轮到哪一方。
一种与对话控制有关的服务是令牌管理（Token Management）。
有些协议会保证双方不能同时进行同样的操作，这一点很重要。
为了管理这些活动，会话层提供了令牌，令牌可以在会话双方之间移动，只有持有令牌的一方可以执
行某种关键性操作；另一种会话层服务是同步。
如果在平均每小时出现一次大故障的网络上，两台机器简要进行一次两小时的文件传输，试想会出现
什么样的情况呢？
每一次传输中途失败后，都不得不重新传送这个文件。
当网络再次出现大故障时，可能又会半途而废。
为了解决这个问题，会话层提供了一种方法，即在数据中插入同步点。
每次网络出现故障后，仅仅重传最后一个同步点以后的数据（这个其实就是断点下载的原理）。
 2.表示层 表示层的主要作用是向应用进程提供信息表示方式，使不同表示方式的系统之间能进行通信
。
 在表示层，数据将按照网络能理解的方案进行格式化，这种格式化也因所使用网络的类型不同而不同
。
表示层管理数据的解密与加密，如系统口令的处理。
如果在互联网上查询你银行账户，使用的即是一种安全连接。
你的账户数据在发送前被加密，在网络的另一端，表示层将对接收到的数据解密。
除此之外，表示层协议还对图片和文件格式信息进行解码和编码。
 加密分为链路加密和端到端的加密。
对于表示层，参与的加密属于端到端的加密，指信息由发送端自动加密，并进入TCP/IP数据包封装，
然后作为不可阅读和不可识别的数据进入互联网。
到达目的地后，再自动解密，成为可读数据。
端到端加密面向网络高层主体，不对下层协议进行信息加密。
协议信息以明文进行传送，用户数据在中间结点无须解密。
 3.应用层 应用层主要为应用程序提供服务以保证通信.但不是进行通信的应用程序本身。
 应用层也称应用实体（AE），它由若干个特定应用服务元素（SASE）和一个或多个公用应用服务元
素（ CASE）组成。
每个SASE提供特定的应用服务，例如，文件传输访问和管理（FTAM）、电子文电处理（MHS）、虚
拟终端协议（VAP）等。
CASE提供一组公用的应用服务，例如，联系控制服务元素（ ACSE）、可靠传输服务元素（RTSE）和
远程操作服务元素（ROSE）等。
 应用层是开放系统的最高层，是直接为应用进程提供服务的。
其作用是在实现多个系统应用进程相互通信的同时，完成一系列业务处理所需的服务。
其服务元素分为两类：CASE和SASE。
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 CASE提供最基本的服务，它成为应用层中任何用户和任何服务元素的用户，主要为应用进程通信，
分布系统实现提供基本的控制机制；SASE则要满足一些特定服务，如文件传送、访问管理、作业传送
、银行事务、订单输入等。
这些将涉及虚拟终端、作业传送与操作、文件传送及访问管理、远程数据库访问、图形核心系统、开
放系统互联管理等。
 2.2.4网络互联 1.网络互联的目的 网络互联的目的是将两个或者两个以上具有独立自治能力的计算机网
络通过一个网络互联部件连接起来，实现数据流通，扩大资源共享的范围，或者容纳更多的用户。
 网络互联包括同构网络、异构网络的互联，并主要体现为局域网与局域网（LAN/LAN）的互联、局
域网与广域网（LAN/WAN）或者局域网经广域网的互联。
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