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前言

　　本教材根据高职院校机械、机电类专业学生总体就业方向是机电行业第一线的机械设备的操作工
、维修工及管理人员的特点，对机械设计基础课程理论与实训进行了整合，尝试使机械设计基础知识
与技能实训相互渗透，互为补充，融为一体。
　　本教材以学习单元和实训项目的形式组织理论与实训教学内容，且在各教学环节中，将机械基本
术语、机构分类、工作原理、特点、应用场合、应用实例和典型结构分析作为重点介绍，对于理论性
较强的设计公式及复杂的设计实例仅作简单说明或指出参考资料。
力图使教学内容符合机械行业生产一线技术人员的实际工作需要，达到学生既知是什么，又知为什么
，应该怎么做的要求，将在校学生及相关人员引进机械行业大门，为后续课程的深入学习，为能够认
识、分析机械设备的构成、工作原理，为能够用所学知识和技能与机械行业的从业人员沟通、交流，
为能够正确使用、维护、修理现有机械设备等工作打下坚实的基础，并学习机械基本知识与实际工作
技能。
　　本教材在编排中采用了程式化结构，每一学习单元都具有教学组织、教学内容、边学边议和数量
较多的检测学习效果的思考题、标准化客观题和分析计算题，每一实训项目都列出了较详细的教学要
求、器材准备、实训步骤、方法、教学内容与学生应完成的实训工作与书面作业。
这样的编排便于规范理论课及实训课教师的教学程式，减少教师的备课量，利于开展基于工作过程的
教学的操作与实施，也利于学生自学、自测，还使教学督导、检测与评定教学效果具有基本标准。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<机械设计基础>>

内容概要

本教材根据高职高专院校机械、机电类专业学生总体就业方向是机电行业第一线的机械设备的操作工
、维修工及管理人员的特点，对机械设计基础课程与实训进行整合编写而成，尝试使机械设计知识与
技能实训相互渗透，互为补充，融为一体。
     本教材主要包括机械设计基础知识，平面机构运动分析，平面连杆机构，凸轮机构，带传动与链传
动，齿轮传动，齿轮系传动，间歇机构传动，螺纹连接与螺旋传动，键、销、过盈连接，联轴器、离
合器与制动器，轴承，轴及轴部件支承结构设计等内容。
     本教材内容实用，备有配套电子课件，方便教学。
     本教材可作为高职院校机械类、机电类专业机械设计基础课程的教学用书，也可作为相近专业或初
步涉足机械行业人员的参考图书。
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章节摘录

　　第一篇　理论知识篇　　学习单元三　平面连杆机构　　第二部分　教学项目　　一、连杆机构
的概述　　1.连杆机构的定义　　连杆机构是将各构件用转动副或移动副连接而成的机构。
　　2.连杆机构的特点　　连杆机构的主要特点是运动副以面接触，承载能力高，耐磨，但接触面间
有间隙，运动精度低，从动件变速运动，冲击大。
　　3.连杆机构分类　　（1）按各杆间相对运动范围分　　①平面连杆机构　所有构件都在平行平面
内运动的连杆机构叫平面连杆机构。
　　②空间连杆机构　所有构件在不平行的平面或空间内运动的连杆机构叫空间连杆机构。
　　（2）按组成机构的构件数分　　①平面四杆机构　四个构件用低副连接的机构，简称四杆机构
，是最基本的连杆机构。
　　②平面多杆机构　四个以上的构件用低副连接的机构，简称多杆机构。
平面多杆机构是四杆机构的扩展与演化。
　　（3）按低副形式分　　①平面铰链连杆机构　机构中运动副都为转动副的平面连杆机构称为铰
链连杆机构．　　②平面移动副连杆机构　机构中含有一个移动副的平面连杆机构称为移动副连杆机
构。
　　4.连杆机构的功用　　（1）实现运动形式变换　连杆机构可实现回转一回转、回转一往复摆动、
回转一往复移动、往复摆动一往复摆动、往复摆动一往复移动运动形式间的转换。
　　（2）实现预定运动轨迹　连杆机构中的连杆上某点可实现特殊的运动轨迹曲线，简称为连杆曲
线，如图1-3-1所示的摄影机拉片机机构中连杆上的拉钩所走的D形曲线轨迹，使得影片的向下移动动
作与拉片钩的返回运动互不干涉。
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