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内容概要

　　本书主要介绍了智能机器人的过去、发展现状和未来展望，机器人设计与DIY，仿人机器人，轮
式机器人，工业机器人和机械手，服务和玩具机器人，微型机器人，网络机器人，军用机器人，机器
人传感器、驱动器和控制器，机器人竞赛国内外发展历史及现状分析等内容。
本书注重理论与实践相结合，内容翔实、深入浅出，可读性强。
本书可作为计算机、自动化、机械、电子等专业学生的专业教学用书、选修课程用书和参考书，也可
作为在机械制造、化工生产、核电维修、军事战斗、医疗手术、科学考察、办公事务、家庭服务、教
育娱乐等行业从事智能机器人研究和开发的科学工作者和工程技术人员及高等院校师生参加机器人竞
赛的参考书，并且很适合广大机器人爱好者阅读。
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